EQDrive standart
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zestawem astronomicznej + EQMOD .
platformy ASCOM6.h.na komputerze.
Zasilanie: 12V 5A.

Typ SK: Bipolar

Odpornosé na SK: Mniej niz 20
omow przy natezeniu pradu 0,8 A
Prad uzwojenia SK: Regulowana 0.1
-0.8

Gtadkie przyspieszanie i
hamowanie SK: Regulowana0-10s
Kompensacja nieliniowosci skok
SK: Regulowany

Blok sterujacy. montazu
paralaktycznym EQDrive stworzony.
przez grupe developerow, ktorzy. sa
rowniez amatorskie astronomaowie.
Zarzadzaj EQDRIve standardowa
moze wspotpracowac z praktycznie
kazdym EQ montazem, wspiera wiele.
game osi redukgii,
pozwala_kontrolowa¢ montaz.
teleskopu_albo autonomicznie .
(Remote), a poprzez program z

Wspobtczynnik redukciji dla gwiazd predkosci: Random. Zaleca 1:200 -

1:2000

Obudowa: Anodowanie aluminium. 100mm x 75mm (90 mm) x 35 mm (dt. x

szer. X wys.)
Waga produktu: 230 gram.
*SK - silnik krokowy

Charakterystyka uktadow
stosowanych w zarzadzaniu
najnowoczesniejszych elementow
:32-bitowy kontroler o czestotliwosci

zegara 72 MHz , czterykanatowy , 12- bitowy przetwornik DAC
zaawansowany sterownik silnika krokowego .



Qpcjonalne zabezpieczenie przed

Qdwratna polaryzacja napiecia
wejsciowegn galwaniczna izolacja
wejsé i konsali USB (HC) .

Kantroler z 32 - hitowej architektury _
dat.nam_honus predkoscidla_ pracy.

przemieszczenia., cicha j_ptynna przyspieszania /hamowania_montazu.,
Przyspieszania./ zwalniania jest obecny przy wszystkich predkosciach ..czy.
zalezy 10.0d 0...0,5 x_. od 1x do_5x Jub. 1x do tylko 800x.

Ztacza na panelu przednie.

Panel przedni posiada cztery ztgcza, Power, HC, ACC, USB i wskaznik
stanu (LED).

Ztacze zasilania dla napiecia DC, jest zabezpieczony przed odwrotng
polaryzacja (jesli taczysz podczas EQDrive do zasilania Zle podtgczeniem to
nic sie nie stanie, urzadzenie nie bedzie sie pali¢, EQDrive po prostu nie
chce sie wigczyc).

Ztacze HC (Hand Controller) do podtgczenia zdalnego sterowania. Jest
galwanicznie izolowane od obwodu gtéwnego wysitku jednostki.

Dodatkowe funkcje moga byc¢ obstugiwane jako drugi port COM, przez ktéry
mozna sterowa¢ montazem, jak réwniez przez USB.

Na nim mozna na przykiad podtgczy¢ modut Bluetooth (HC-04, 05, 06), i
kontrolowac wierzchowca usuniete.

Ztacze Akcesoria ( ACC) ( aktualnie w ® ®
: HC ACC

rozwoju ) Power UsB

Cozigcze ACC ( funkcja moze byC wybrana

w EQDriveConfig ) . - O

1 . Tryb automatyczny przewodnik . Zaloguj ] 1

instrukcji samochodu . Predkosc¢ O O

naprowadzania mozna ustawi¢ oddzielnie
dla kazdej osi .

2 . Wytaczniki krancowe Tryb . WejScie do podtgczenia czujnikow
ograniczajgcych ruch uchwytu (limitu) .

3. Tryb In/ Out . Portéw ztgcza mogq pracowac jako wejscie do podigczenia
zewnetrznych czujnikéw lub jako wyjscie do sterowania urzgdzeniami
zewnetrznymi (przekazniki ).

Port USB do podtgczenia modutu sterujgcego do komputera . Jest
galwanicznie izolowane od obwodu gtéwnego wysitku jednostki .



Ztacze zasilania

Centralny kontakt plus.

Kontakt boczny minus

Zabezpieczenie przed zmiang polaryzacii.
Ztacze Hand Controller (HC)

1. +5v (B0mA max.)

2. Rx.

3. Tx.

4. Gnd (macca)

Ztacze Accessories (ACC)(aktualne w rozwoju).
Mode Auto Guide(peannsoBaH)

nc.
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Mode In/Out
1. In/Out

2. Gnd.

3. In/Out

4. In/Out

5. In/Out

6. In/Out

Ztacza na panelu tylnym.
Na tylnym panelu znajdujg sie dwa ztgcza 9-pin do podtgczenia silnikow
krokowych.

Ztacza RA silnika, DEC silnika

1. Krete Al. O O
2. Krete A2. DEC Motor RA Motor

3. nc. ©é©©© ©£@©©©

5. Krete B2. B— A

6, 7, 8, 9. Masa (GND). O O
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