Instrukcja oprogramowania Sequence
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Informacje zawarte w tym dokumencie mogg sie zmienia¢ i nie powoduje to odpowiedzialnosci
przez Astrosysteme Austria.

Oprogramowanie opisane w tej instrukcji zostato stworzone na podstawie praw licencyjnych lub
umowy na zasadzie poufnosci. Moze ono by¢ kopiowane lub uzywane tylko zgodnie z umowa.
Niezgodne z prawem jest kopiowanie oprogramowania na dowolne medium za wyjatkiem
przypadkéw wskazanych w licencji lub umowie. Kupujgcy sprzet moze wykonac¢ jedng kopie
bezpieczenstwa.

Zadna z czedci tej instrukcji nie moze byé kopiowana lub przetwarzana w dowolnej formie i sposobie,
elektronicznie lub mechanicznie , wtgczajgc w to ( ale nie wytgcznie) kopie kserograficzne,
zapisywanie, przechowywanie w kazdym celu za wyjatkiem prywatnego uzytkowania przez
posiadacza sprzetu, bez pisemnej zgody Astrosysteme Austria.
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1 Wprowadzenie — krdtka droga do sukcesu z oprogramowaniem Sequence

Oprogramowanie Sequence moze by¢ wykorzystane jako narzedzie do automatyzacji sesji zdjeciowej
we wspotpracy z AUTOSLEW. Na dzi$ Sequence oferuje zestaw procedur i narzedzi do
automatycznego tworzenia map nieba ( pointing file) i poprawe prowadzenia montazu przez
procedure LPT ( Local Precison Trackng). Nowe funkcjonalnosci bedg dodawane w przysztosci.

UWAGA: Sequenwc wmozmy uzywac tylko wtedy, gdy prawidtowo dziatajg wszystkie funkcje
AUTOSLEW i rozumiemy ich zasade dziatania. Procesy te obejmujg tworzenie map nieba, ustawiania
na Gwiazde Polarng oraz dziatanie Maxim DL z podtgczona kamera CCD a takze podstawowe funkcje
oprogramowania PinPoint Boba Denny. Sequence nie zastgpi brakdéw wiedzy w funkcjonowaniu
AYTOSLEW.

2 Wymagania dotyczgce oprogramowania

e Autoslew i Sequence (http://astrosysteme.at/eng/software.html)

e Maxim DL z kamerg CCD ( http://www.cyanogen.com)

e PinPoint ( http://pinpoint.dc3.com)
e Katalog GSC ( lub inny)
e Platforma ASCOM ( http://www.ascom-standards.org)

e Oprogramowane planetarium ( kompatybilne z ASCOM)

3 Uruchamiamy Sequence

Uruchamiamy AUTOSLEW i wigczamy
kamere w MAXIM DL.

UWAGA: na tym etapie nie taczymy
AUTOSLEW z Maximem DL!
Uruchamiamy Sequence poprzez
dwukrotne klikniecie na ikone na pulpicie.
Pokazuje sie niebieskie okno z szeScioma
przyciskami z ktérych tylko trzy s3
aktywne.

Aby uruchomic¢ potgczenie pomiedzy AUTOSLEW, Maxim DL i PinPointem klikamy ,Connect”
(pierwszy od goéry z szeSciu po lewej stronie — patrz ponizej). Sequence prdobuje potgczy¢ programy.
Automatycznie znajduje wtasciwe Sciezki i jesli potgczenie zakonczyto sie sukcesem wszystkie szesc
przyciskow staje sie aktywne.


http://astrosysteme.at/eng/software.html
http://www.cyanogen.com/
http://pinpoint.dc3.com/
http://www.ascom-standards.org/
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4 Ustawienia mapowania nieba ( plate solve)

Po pofaczeniu programoéw klikamy na pasku Sequence ,Plate solve settings”. Po rozwinieciu menu
mozemy ustawi¢ skale mapy, kolorystyke i wskazac $ciezke do katalogu gwiazd ( w razie potrzeby
zajrzyj do instrukcji obstugi PinPointa w celu wyszukania wtasciwej $ciezki)

Porada praktyczna: Rozmiar pola ( rozdzielczo$¢ — btad w instrukcji) w arcsec/piksel = rozmiar piksela
( w mikrometrach) podzielony przez ogniskowag (w milimetrach) i pomnozone przez 206,3. Jesli
uzywamy binningu nalezy wynik pomnozy¢ przez ustawienia binningu.

Przyktad: Wymiar piksela kamery- 5 mikrometréw, ogniskowa 1000 mm:

1000 206,3 = 1,0351

A wiec jeden piksel to 1.0351 arcsec.

Parametry ,Object detection” i ,Solve parameters” mogg pozosta¢ niezmienione w okreslonych
warunkach. Jesli wykorzystujesz bardzo duze katalogi gwiazd z krdtkim czasem ekspozycji polecana
jest zmiana ustawienia parametru ,Maximum magnitude” w oknie ,Reference catalog”. Dla
osiggniecia krodtkich czasdw operacji plate solve nalezy ustwié¢ wartos¢ ,Maximum Magnitude” dla
najciemniejszych gwiazd na Twoim obrazku. Jest to szczegdlnie istotne dla duzych katalogéw USNO.

Wiecej na ten temat znajdziesz w instrukcji obstugi do PinPointa.



Aby zapamietac ustawienia wykonujemy ,File>Save” na gérnym pasku menu. Aby zapamietac
parametry pod specyficzng nazwg wykonujemy ,File/Save as ..” ( tu w instrukcji oryginalnej jest tylko
SAVE ale to jest btad, powinno by¢ ,Save as..”). Instrukcja ,Open” otwiera zapisany zestaw
parametrow.

Aby wytgczy¢ Sequence wykonujemy ,,File>Exit”
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5 Aktualne potozenie i sprzet

W gérnym pasku menu klikamy ,Settings>Current Location and Hardware” i otwieramy menu
pozwalajgce wprowadzi¢ dane lokalizacji i konfiguracji sprzetowej.

Jesli aktywujesz funkcje ,use Autoslew coordinates” Sequence bedzie korzystat z koordynat
wprowadzonych do Autoslew ( patrz instrukcja Autoslew). W tym oknie wskazujemy takze typ
sprzetu ktéry obstugujemy. Dla DDM 60 i DDM 85 nalezy wybraé , Equatorial German”

Typ montazu
Dla DDM 60 i 85 nalezy ustawi¢ ,, Equatorial German”. Dla DDM 160 nalezy wybra¢ , Equatorial Fork”
Obserwatorium-koputa

Jesli posiadasz zautomatyzowane obserwatorium mozesz uruchomié sterowanie jego ruchem przez
Sequence zgodnie z azymutem wskazywanym przez teleskop.

Mamy do wyboru dwie opcje:



1. Control Dome Directly — jesli uruchomimy tg opcje Sequence bedzie ustawiat kopute na
wihasciwym azymucie i opdzniat start ekspozycji do momentu wfasciwego jej ustawienia.
Nalezy wybraé wtasciwy sterownik ASCOM w oknie ,, Select dome”.

2. Autoslew Controls Dome — po witgczeniu tej opcji obserwatorium bedzie kontrolowane przez
AUTOSLEW i tam nalezy wybra¢ wtasciwy sterownik.

Aby zapisa¢ ustawienia wykonujemy ,File/Save” albo , File/Save as..”
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6 Tworzenie tfa

Mozna fatwo zmieni¢ kolor tta Sequence wybierajac ,Settings>Background design. W

rozwijalnym menu mamy do wyboru kolor niebieski albo czerwony.
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7 Tworzenie modelu nieba ( pointing file)

Uruchamiamy procedure klikajac przycisk , Autopoint”. Otwiera sie menu Autopoint. W pierwszej
kolejnosci ustalamy miejsce na dysku, gdzie poszczegélne klatki beda zapamietane klikajac ,, SET”.
Wybieramy dysk, folder i klikamy OK. Obrazki bedg zapamietane we wskazanym folderze wraz z
datg i czasem utworzenia.

Menu Autopoint pozwala na ustawienie nastepujacych parametrow:

Exp.time Czas ekspozycji kazdego z obrazkéw

Filter.Nr. Numer filtru w kole filtrow

Settle time Opdznienie pomiedzy kolejnymi ekspozycjami
Azimut factor Parametr powinien by¢ ustawiony tak, aby

umozliwi¢ montazowi precyzyjne ustawienie po
wykonaniu dojazdu do wskazanego obiektu.
Zajmuje to 2-4 sekund. Mozna to przetestowad
dla konkretnego setupu przez Autopointng i
uzycie symulatora kamery w Maxim DL.
Obserwujemy zachowanie montazu i
parametry RA i DEC po wykonaniu dojazdu.
Jedli ekspozycja rozpocznie sie zanim cyfry RA i
DEC przestang sie zmienia¢- nalezy zwiekszy¢
parametr ,, Settle time”

Binning Pozwala na ustawienie binningu kamery.
Wiekszy binning to wieksza czutos¢ i mniejszy
czas ekspozycji ale to takze mniejsza
rozdzielczos¢.

Limit distance Btedny opis w wersji angielskiej

Make dark first Witaczajac tg opcje mozna wymusi¢ wykonanie
darka przed witasciwg ekspozycjg. Poniewaz
Maxim DL wykonuje darki automatycznie lepiej
jest tg opcje wytaczyé, biorac pod uwage tez
fakt, ze niektére kamery wymagajg zastoniecia
obiektywu przy wykonywaniu darka.

Confirm each exposure Ta opcja stanowi pomoc w wypadku kiedy
koputa obserwatorium nie jest kontrolowana
automatycznie przez AUTOSLEW. AUTOSLEW
bedzie oczekiwat na potwierdzenie, ze koputa
zostata ustawiona recznie.

Uwaga: Powyzsze wartosci odpowiadajg wartoSciom w Maxim DL. Ustawienia w Maximie
zostang zastgpione wartosSciami wprowadzonymi powyzej.
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8 Ograniczenia pola widzenia nieba — horyzont

Aby zabezpieczy¢ sie przed przypadkiem, kiedy Sequence skieruje teleskop ponizej horyzontu lub na
przeszkode powyzej horyzontu mozemy ustawi¢ ograniczenia i okresli¢ cze$¢ nieba przydatng do
wykonania mapy nieba. Generalnie okresla to cze$¢ nieba, w ktérej Sequence moze operowac
teleskopem w czasie fotografowania.

Wykonanie ekspozycji na drzewo lub inng przeszkode w czasie procedury nie ma wptywu na precyzje
dziatania, ale ustalenie ograniczen oszczedza czas wykonywania mapy nieba.

W celu okreslenia ograniczenia horyzontu klikamy przycisk ,Create horizon” i wprowadz najnizsza
mozliwg wysokos¢ ( w stopniach) dla bezpiecznej wysokosci fotografowania.

UWAGA: Wartosci wprowadzone w Sequence musza by¢ takie same lub wieksze od wprowadzonych
w AUTOSLEW!
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Dodatkowe ograniczenia ( drzewa, budynki lub inne przeszkody) mogg by¢ wprowadzone w prawej
czesci ekranu przy pomocy myszki. Ponizszy przyktad pokazuje te mozliwosci.
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Po narysowaniu ograniczen klikamy przycisk ,,Finished” w lewej dolnej czesci ekranu z wizualizacja
sfery niebieskiej. Parametry i ograniczenia zapamietujemy jak zwykle ,,File/Save lub Save as..”



Linie przerywane na rysunku sfery niebieskiej wskazuja, gdzie zostanie wykonany flip i ustawione
opcje flipa zadziatajg. Ustawiamy w AUTOSLEW ( Menu>Mount-type>limits-how far can you go
through the Meridian with your German mount?). Jesli teraz klikniesz AUTOPOINT informacja
zostanie wyswietlona poprawnie. Te ustawienia sg istotne dla montazy typu German mount, bo
teleskop moze uderzy¢ o statyw lub pier ( nie ma znaczenia dla modyfikowanych montazy typu
modified equatorial pier)

9 Definiowanie siatki nieba ( autopointing grid)

Parametry siatki nieba okreslajg obszary nieba , gdzie Sequence bedzie automatycznie wykonywat
ekspozycje do pdiniejszych obliczen dla mapy nieba ( autopointing file) w AUTOSLEW. S3 dwie
metody wskazania Sequence gdzie wykonaé ekspozycje i budowac mape nieba.

9a) Zaczynamy od klikniecia przycisku ,, Autogrid”

W funkcji Auto grid ( automatic grid) nalezy zdefiniowac odstepy siatki w DEC i RA oraz najwiekszg
i najmniejszg wysokosé. Mozna takze zdefiniowad poczatkowe i koricowe wartosci RA i DEC.

Grid DEC, Grid RA

Te wartosci okreslajg rozdzielczos¢ siatki oraz tym samym takze liczbe gwiazd. Zbyt mata odlegtosé
pomiedzy linami siatki spowoduje olbrzymig liczbe ekspozycji, wartos¢ ponizej 10 stopni powinna by¢
ustawiana wytacznie do zastosowan specjalnych (np. dla obserwatoridéw stacjonarnych) i zwykle nie
poprawia precyzji dziatania. Duze liczby gwiazd moga poprawi¢ prowadzenie wytgcznie dla
teleskopdw o powtarzalnych parametrach ( matych lub bez ruchomych luster) .

Min Alt, Max Alt

Minimalna wysokos¢ nad horyzontem jest nastepnym parametrem pozwalajgcym okresli¢ gdzie
rozpoczynamy tworzenie naszej siatki. Tworzenie mapy nieba ma sens tylko w tych obszarach, gdzie
w przysztosci zamierzamy fotografowac. Nie ma sensu np. wykonywac¢ mapy nieba dla obszaréw od
15 stopni ponad horyzontem jesli zamierzamy fotografowaé wytgcznie ponad 40 stopni nad
horyzontem. Najlepiej rozpoczgé wtedy 30 stopni nad horyzontem. Trzeba tez przypomnie¢, ze nie
ma sensu ustawianie wartosci ponizej limitu horyzontu ustawionego wg. rozdziatu 7, bo i tak beda te
obszary zignorowane.

H start, H end.

Kat godzinowy okresla kat ( potozenie) osi REC( btad w instrukcji oryginalnej- powinno byé RA) w
zaleznosci od czasu. W AUTOSLEW wyswietlenie pozycji -180/+180 oznacza kierunek pétnocny a 0
potudniowg. Kierunek wschodni oznacza zmniejszajgce sie wartosci . Kierunek zachodni oznacza
dodatnie wartosci ( totalnie niejasny opis). Przyktad: jesli Hstart=-180 i Hend=0 to siatka bedzie
tworzona wytgcznie na wschodniej stronie nieba.

Start DEC, End DEC

W pewnych warunkach warto wprowadzié ograniczenia w osi DEC ( na przyktad dla montazy
widtowych). Jest tez sens wprowadzenia ograniczenia ruchu w okolicach bieguna End DEC ze wzgledu



na zmniejszong doktadnos¢ pracy montazu w tych okolicach. End DEC nie powinien przekroczy¢ 80
stopni.

Opcje flipa dla montazy German Mounts.

W tej funkcji mozemy wybraé jakg opcje flipa montaz wykona. Mozna wybra¢ , All West”, ,All East”
albo obie z nich. ( niejasny opis).

Zawrd¢ na koncu krzywej

Wi1aczenie tej opcji powoduje powrdt teleskopu po osiggnieciu maksymalnej wartosci RA po tej samej
Sciezce. Oznacza to podwdjng ekspozycje kazdego z punktéw siatki. Jest to wazne dla teleskopow o
ruchomych lustrach lub innych niepowtarzalnych btedach.. Po obliczeniu konfiguracji przez
AUTOSLEW zostanie uwzgledniona srednia wartos$¢ poprawki z obu ekspozyciji.

Dodaj losowg siatke w ramach ograniczen

Tej funkcji uzywa sie gtownie dla symulacji. Pozwala generowad losowo siatke ekspozycji.

Soyorma ) ) wwe ad mngedh s J) 112X
e O e o1 T0] eoon s B TR SR EE 0 f wetd 1)




Teraz klikamy przycisk ,,New grid”
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Aby rozpoczgé wykonywanie ekspozycji naciskamy ,Start”. System wykona ekspozycje w kazdym
punkcie zaprojektowanej siatki. Pliki bedg zapamietane w odpowiednim folderze ( patrz rozdziat 7 —
Konfiguracja mapy nieba). Pliki sg zapamietane w folderze programu Sequence.

Klikajac przycisk:

E »Saves current grid” zapamietujemy aktualng siatke. Mozesz jg zatadowac potem
wykorzystujgc przycisk ponizej

u ,Opens a Grid”- tadujemy siatke

Tym przyciskiem uruchamiamy symulacje auto pointingu.

9b) Reczne rysowanie siatki przy pomocy myszy

Klikamy przycisk ,Create horizon” Uwaga: wartosc tego parametru w Sequence

i wprowadzamy najmniejszg warto$¢ musi by¢ taka sama lub wieksza jak w Autoslew.
ograniczenia obszaru w ktdrym w przysztosci

bedziemy prowadzili nasze sesje.



Rozpoczynamy od klikniecia przycisku ,Mousegrid”

AutoGnd

MouseGnd

Funkcja MouseGrid pozwala na reczne
wprowadzenie punktéw siatki . Klikniecie lewym
przyciskiem myszy wprowadza punkty na
wschodniej potkuli, klikniecia prawy pozwala
wprowadzié¢ punkt na zachodniej pétkuli.

Takie rozrdznienie jest konieczne poniewaz do
zaznaczonych punktéw w okolicy potudnika
montaz moje dojechaé z dwdch stron. Punkty na
wschodniej i zachodniej pétkuli oznaczone s3
réznymi kolorami. Kolejnos¢ markeréw zgodna
jest z kolejnoscig tworzenia kolejnych punktow.

Po zakonczeniu zaznaczania koriczymy procedure kliknieciem ,,Finished”

nce () www astroepti.com 72.11.2007




Aby rozpoczgé wykonywanie ekspozycji naciskamy ,,Start”. System wykona ekspozycje w kazdym

punkcie zaprojektowane;j siatki. Pliki bedg zapamietane w odpowiednim folderze ( patrz rozdziat 7 -

Konfiguracja mapy nieba). Pliki sg zapamietane w folderze programu Sequence.

Klikajac przycisk:

=
=

,Saves current grid” zapamietujemy aktualng siatke. Mozesz jg zatadowac potem
wykorzystujgc przycisk ponizej.

,Opens a Grid”- fadujemy siatke.

Tym przyciskiem uruchamiamy symulacje auto pointingu.

Wymagania autopointingu:

Kiedy jest tworzony plik .pox ,
Sequence bedzie zapamietywat
koordynaty uzywane przez
Autoslew w nagtéwkach FITS plikow
CCD.

W konsekwencji obrazki beda
kalibrowane astrometrycznie przez
PinPointa, a wiec PinPoint
wykorzysta dane z nagtéwkow FITS
a Autoslew wykorzysta je jako
punkty startowe do kazdego
elementu sekwencji.

PinPoint nie wykona Plate Solve
obrazka jesli lezy on wiecej niz %
Srednicy od wskazanego punktu.
Autopoint nie bedzie wiec w stanie
skorygowac grubych btedéw setupu
lub duzych btedéw kolimaciji.

W  kazdym przypadku przed
wykonaniem pierwszego zdjecia

montaz musi by¢ synchronizowany
do pierwszej gwiazdy.

Jesli wykorzystujemy dtugie
ogniskowe lub mate pole widzenia
sensowne jest wykonanie
wczesniejszego, recznego Pointing
File po kazdej stronie montazu.
WAZNE: Jesli uzywasz konkretnej
konfiguracji do stworzenia
Autopointing file ( co ma sens dla
matego pola widzenia) powinienes
ja zatadowa¢ do Autoslew przed
tworzeniem nowego pliku POX.
Tylko w takim przypadku Autoslew
wykorzysta dane konfiguracji do
wstepnej korekty.

taczenie dwdch lub wiecej plikow
Autopointingu:

Mozna tatwo potgczy¢ kilka plikdw
AUtopointingu, o ile montaz
pomiedzy ich tworzeniem nie byt
synchronizowany. Typowym
przyktadem jest tworzenie plikéw w
czasie petni Ksiezyca, kiedy nie
wszystkie pliki moga by¢
skalibrowane ze wzgledu na jasne
Swiatto boczne. Kiedy
automatyczny proces tworzenia
siatki zostanie zakoriczony moina
stworzy¢ jej kawatek recznie w
miejscu, gdzie poprzednio byt
Ksiezyc i zapamieta¢ ja w tym
samym folderze. Poniewaz
Sequence kalibruje obrazki w
sprytny sposdb, wazne jest tylko ich
zapamietanie w tym samym
folderze.



10 Analiza astrometryczna

Po zakonczeniu wykonania sekwencji zdje¢ przez

Sequence nalezy wykonac analize astrometryczng. Jest

to niezbedne do stworzenia mapy nieba.

Aby rozpoczac¢ procedure nalezy klikngc¢ przycisk ,,Solve
folder and create Pox file”.

Solve Folder and create POX hie

nn

Zostaniesz ~ poproszony o  wskazanie foldera
zawierajgcego wykonane zdjecia. Wskaz folder i kliknij
,OK”. Zapamietaj plik .pox pod wybrang przez Ciebie
nazwa. Po zakonczeniu analizy obrazéw pojawi sie na

-
LRl
~hoey

btekitnym pasku Informacja ,Solving finished”
potwierdzajgc wykonanie analizy i zapamietanie pliku
wynikowego .pox.

L Sem mmed 3k 0 mae LT e (3 S 1 Pty s & P s A STI AT W0 ) TR nnf s S 3

Jesli procedura nie powiodta sie to prawdopodobnie
oznacza , ze wartosci ,Hor. Und Vert. Scale” Twojej
kamery CCD wprowadzone w PinPoint sg niewtasciwe.
Jesli  wiele z wykonanych zdje¢ nie zostato
przetworzonych - a oceniasz je jako prawidtowo
naswietlone - sprébuj zmodyfikowaé parametry
PinPoint dla wykorzystania ich wiekszej liczby.
Zjawiskiem normalnym jest fakt niewykorzystania przy
analizie wszystkich obrazkéw, ale ma to nieznaczny
wptyw na doktadno$¢ wynikowego pliku. W czasie
Ksiezycowej nocy, na przyktad ,obrazki wykonane w
okolicy tarczy Ksiezyca z reguty sg ztej jakosci i nie s3
wykorzystane w analizie.

Po utworzeniu pliku .pox nalezy przetgczy¢ sie na
Autoslew. W Autoslew otwieramy zapamietany plik
.pox i wykonujemy ponowne obliczenie konfiguracji
(dla utatwienia tej czynnosci nalezy skorzystaé z
instrukcji obstugi Autoslew). Teraz mozna rozpoczgé
sesje zdjeciowa lub obserwacje wizualna.



LPT to jedna z najciekawszych funkcjonalnosci
oprogramowania Sequence. Sequence analizuje czes¢
nieba w ktérej bedziemy wykonywali sesje
astrofotograficzng. Zastepuje czasochtonny proces
tworzenia mapy nieba ustawiajagc montaz, wykonujac
jego analize i umozliwiajgc szybkie rozpoczecie ses;ji.
Przyktad: zamierzamy fotografowaé M 32. Sequence
wykona analize nieba w otoczeniu obiektu, analize
astrometryczng i niezbedne obliczenia w oparciu o
potozenie obiektu.

12 Uzywamy LPT

Opcja LPT w Sequence ogranicza tworzenie modelu nieba
do obszaru w ktérym zamierzamy fotografowac do kata 15
stopni w osi RA wokdt naszego obiektu. Po ustawieniu
setupu w polu i zgrubnym ustawieniu na Gwiazde Polarng
bez czasochtonnego

mozesz uzy¢ tej funkcjonalnosci
tworzenia mapy nieba.

11 Wprowadzenie do LPT ( Local Precision Tracking)

Ta opcja szczegdlnie spodoba sie astrofotografom
pracujagcym z zestawami mobilnymi, poniewaz
znacznie skréci przygotowanie do sesji. Procedura
polecana jest takze dla optyki z ruchomym lustrem np.
SCT.

Praca w polu z wykorzystaniem tej procedury nie
wymaga tworzenia duzego modelu nieba lub pozwala
go nie budowac w ogéle. Jak juz zostato wspomniane
powyzej — jest tez szczegdlnie polecana dla posiadaczy
teleskopdw w zmiennych parametrach np. SCT.

Po wykonaniu dojazdu do obiektu , ktéry
zamierzamy fotografowaé wtgczamy Sequence i
klikamy przycisk ,,Local Tracking” ( na jasno-
niebieskim tle po lewej stronie ekranu)

UWAGA: Rotacja pola przy ztym ustawieniu na Gwiazde

Polarng nie bedzie korygowana !

LunmnTun

Sequence  wykona
astrometryczng obrazu.
Nastepnie przesunie montaz o 15 stopni w osi RA i
wykona kolejng ekspozycje i jej analize. Potem
powrdci do potozenia poczatkowego i wykona
ponownie ekspozycje i jej analize.

Mozesz teraz rozpoczgé fotografowanie w
promieniu 15 stopni od obiektu. Dla dtugich
ekspozycji powyisza procedura moze byc
powtdrzona ( to zajmuje LPT 1-2 minuty na
wykonanie ekspozycji i analizy dla nowego
potozenia)

Uwaga: modut LPT wymaga wiaczenia sledzenia
komet w Autoslew. Funkcja jest wigczana
automatycznie !

ekspozycje i  analize



13 Synchronizacja montazu z Sequence

Oprogramowanie Sequence umozliwia automatyczng
synchronizacje oprogramowania typu planetarium
(kompatybilnego z ASCOM) metodg astrometryczng.
Metoda automatycznej synchronizacji polega na
poréwnaniu potozenia teleskopu wg. oprogramowania
planetarium z aktualng pozycjg w postaci obrazu z
kamery i jego analizy astrometryczne;j.

Sequence obliczy aktualng pozycje i wysle jg do
oprogramowania planetarium oraz wykona korekte
pozycji w tym programie.

Aby wykona¢ synchronizacje wystarczy klikng¢ przycisk
,Synch” po lewej stronie ekranu Sequence.

Uwaga: pozycja wskazana w analizie obrazu z kamery
(pozycja — tu jest) z pozycja wskazang
w oprogramowaniu planetarium ( pozycja — tu
powinien by¢) nie moga sie rézni¢ o wiecej niz potowa
szerokosci obrazu.

Porada praktyczna:

Poniewaz w czasie ustawiania na Gwiazde Polarng
centrujemy jasng gwiazde w polu widzenia warto jg od
razu zsynchronizowac !



14 Dodatek/Wsparcie

Ponizsza lista pokazuje kolejnos¢ czynnosci jakie nalezy wykonaé dla prawidtowego dziatania

oprogramowania Sequence. Jesli pierwsze z nich zostaty wykonane w Autoslew, mozna

zacza€ od pozycji nr. 10. Przy wsparciu instrukcji do Autoslew nalezy zapoznaé sie bardziej
doktadnie z ich przeprowadzeniem.

1.
2.

10.

Synchronizacja Autoslew z programem planetarium

Stworzenie mapy nieba ( pointing file) lub automatycznej mapy nieba ( Autopointing
file) dla minimum 5 gwiazd.

Dla DDM 60 wymaga to uzycia najwyzej 7 gwiazd.

Zataduj swoja mape nieba ( Pointing File) do Autoslew i wykonaj obliczenia
konfiguracji.

Po zakonczeniu operacji obliczeniowej kliknij ,, Use now” i ,, OK”

Ustaw montaz na Gwiazde Polarng procedurga ,,Polar adjust”

Poniewaz w trakcie procedury centrowates gwiazde w polu widzenia kamery to warto jg
zsychronizowac !

Wykonaj ,,Clear old configuration”

Stwoérz ponownie mape nieba dla minimum 5 gwiazd.

Zataduj swojg mape nieba ( Pointing File) do Autoslew i wykonaj obliczenia
konfiguraciji.

Po zakonczeniu operacji obliczeniowej kliknij ,, Use now” i ,, OK”

Uruchom procedure LPT zgodnie z rozdziatem 11 tej instrukcji.

Porada praktyczna: jesli okaze sie po wykonaniu punktu 3 ze btagd ustawienia na Gwiazde
Polarng jest mniejszy niz 0,5 stopnia mozesz poming¢ punkty 5 do 9.

UWAGA: rotacja pola nie jest korygowana. Im dtuzsza ogniskowa tym lepsze powinno
by¢ ustawienie na Gwiazde Polarna.



