ASA DDM 60 Standard Takahashi EM-200 Temma 2

Charakterystyka ogdlna

Rodzaj montazu niemiecki paralaktyczny niemiecki paralaktyczny

Konstrukcja Naped bezposredni ( Direct Drive ) Silniki krokowe i przekfadnia zebata

Funkcja GoTo Tak, z wykorzystaniem komputera Tak, z wykorzystaniem komputera

Udzwig maksymalny (

bez przeciwwagi) 28 kg 22 kg

Udzwig optymalny do

astrofotografii brak danych 15 kg

Waga gtowicy ( bez

przeciwwagi) 19 kg 16 kg

Czy jest mozliwos¢

roz?pranla gff)wlcy na Nie Nie

mniejsze czesci do

transportu ?

Wykonanie obudowy Odlew, obrébka CNC Odlew w formie piaskowej, obrébka reczna

Wykonczenie obudowy | Anodowanie, kolor czarny i wisniowy Lakier proszkowy, kolor bezowy

Uwagi Bardzo zwarta konstrukcja, brak wystajacych kabli i ostrych | Wystajgce enkodery i kable do nich stwarzajg mozliwos¢
elementow. Pret przeciwwagi odkrecany. uszkodzenia. Pret przeciwwagi chowany w osi.

Ustawianie na Polarng

Lunetka biegunowa Nie Tak
Wspomaganie
programowe Tak Nie

Wspomaganie laserowe Tak, do zgrubnego ustawienia na Polarng Nie




Uwagi

Po zgrubnym ustawieniu na Polarng z wykorzystaniem
zabudowanego lasera w osi RA - korekta potozenia przy
uzyciu oprogramowania Sequence i Autoslew. Procedura
trwa od 10 do 20 minut - w zaleznosci od wspdpracujgcych
urzadzen i doswiadczenia operatora.

Bardzo precyzyjna lunetka biegunowa i siatka orientacyjna w
lunetce pozwalajg na doktadne ustawienie montazu bez uzycia
wspomagania komputerowego. Procedura trwa ok. 1 minuty.

Konstrukcja mechanicz

na

tozyskowanie

4 tozyska rolkowe 60x95 mm

7 tozysk ( 2 rolkowe, 5 kulkowych)

Srednica osi 60 mm 1,6 cala

Charakterystyka Nie dotyczy

przekfadni Przektadnia slimakowa o $rednicy zebatki 3.6 cala ( 180 zebdow) i
$rednicy $limacznicy 18 mm. Slimacznica Ra wykonana ze stali,
DEC z brazu. Zebatki gtéwne wykonane z brazu.

Czas obrotu Slimacznicy Nie dotyczy 8 minut

Sposdb mocowania
teleskopu

Dowolny standard, siodetko mocowane czterema srubami
M6

Dowolny standard, siodetko mocowane dwoma srubami M8

Sposdb mocowania na
statywie

Do dedykowanej podstawy przykreconej do statywu.
Wahliwie na fozysku kulowym. Cztery sruby mocujaco-
regulacyjne

Do dedykowanej podstawy statywu. Jedna centralna sruba
calowa UNC 1/2 cala.

Regulacja podniesienia
osi RA

0-90 stopni

0-50 stopni

Uwagi

Brak srub regulujgcych podniesienie i obrét w szerokim
zakresie. Pochylanie na fozysku kulowym nie zawsze
obejmuje potrzebny zakres.

Ograniczenie kata podniesienia osi mozna korygowac
podniesieniem nogi statywu. Jest to pewnym problemem przy
instalacji statej na stupku.




Charakterystyka prowadzenia

Dokfadnoé¢ prowadzenia 0.4 arcsec w catym zakresie pracy Nie wigkszy niz 5 arcsec w czasie obrotu $Slimaka

w osi RA (bez guide)

Doktadnoé¢ GoTo Lepsza niz 15 sekund katowych Brak danych

Max. szybkoé¢ dojazdu ( 13 stopni/ sekunde 700x sidereal przy zasilaniu 24 V, 350 x sidereal przy zasilaniu 12 V

slew)

Mozliwo$¢é wgrania PEC Nie dotyczy Nie

Mozliwosc tuningu Nie dotyczy Nie

przektadni ( wymiana na

paski itp.)

Guide Tak, Pulse Guide przez oprogramowanie Autoslew Tak., bezposrednio przez port Autoguide lub Pulse Guide przez

oprogramowanie sterujgce.

Kompatybilnosé¢ ASCOM Tak Tak

Uwagi Doktadnosc prowadzenia silnie zalezy od stosowania Montaz bardzo tolerancyjny i mato kaprysny. Po doktadnym
wiasciwych procedur przygotowania sesji. Montaz bardzo ustawieniu na Polarng parametry nie zmieniajg sie przez catg
wrazliwy na wywazenie teleskopu z wyposazeniem - jest sesje.

oprogramowanie wspomagajgce wywazenie.

Charakterystyka elektryczna

Napiecie zasilania 122V 12/24 V
Maksymalny pobér
pradu 7,5A 1,6 A(12V),1,9A(24V)
Ciggty pobdr pradu 0,8A 0,3A(12V),0,3A(24V)
Zfacza sterujace Standard USB B. Brak ztgcza guide Mini DIN do komputera i guide
Ztacze zasilania Specjalny DIN przykrecany Standard 2,1/5,5, plus w $rodku
Uwagi
Brak separacji wewnetrznej - do pracy w warunkach Brak separacji wewnetrznej - do pracy w warunkach polowych

polowych wymagana separacja od napiecia seci. wymagana separacja od napiecia seci.







