


Piloty Sky-Watcher SynScan V4 oraz V3 - nota informacyjna

Najnowsze egzemplarze teleskopow oraz montazy Sky-Watcher wyposazonych w
system GO-TO sa aktualnie dostarczane z nowym pilotem SynScan V4. Nowy pilot z
powodow konstrukcyjnych zastapit stosowany od dawna pilot SynScan V3. Pomimo
innego wygladu, nowy pilot V4 oraz jego Firmware nie posiadaja zadnych nowych,
istotnych z punktu uzytkowania funkcji.

Istotne informacje na temat pilotéw Syn Scan V4 oraz V3:

1. Piloty V4 oraz V3 SA KOMPATYBILNE i moga by¢ uzywane zamiennie miedzy
teleskopami i montazami Sky-Watcher GO-TO.

2. Firmware (oprogramowanie) oraz loadery (programy do wgrywania

oprogramowania) do pilotow SynScan wersji V3 oraz V4 NIE SA KOMPATYBILNE ze
soba i nie mogg by¢ uzywane zamiennie!

3. Sky-Watcher bedzie w przysziosci rownolegle wspierat Firmware pilotow wersji V4
oraz V3.

4, Sky-Watcher nie bedzie w przysziosci dostarczat pilotow V3 gdyz piloty V3 nie sa juz
produkowane.

5. Pilot wersji V4 nie posiada gniazda zasilania 12VDC. Aby przeprowadzi< upgrade
oprogramowania lub korzystac z funkcji oprogramowania, pilot musi by¢ podtaczony
do montazu teleskopu.

6. Jeéli posiadasz pilot SynScan V3, nie ma potrzeby wymieniania na pilot V4, gdyz )
pilot oraz Firmware w wersji V4 nie stanowig upgrade dla pilota oraz Firmware wersji

V3.

7. Jeéli z jakiché powodéw (zgubienie, zniszczenie, awaria) zajdzie potrzeba zakupu
badz wymiany pilota V3, nowy pilot zostanie dostarczony w wersji V4.




1. WPROWADZENIE

1.1 Interfejs pilota
Pilot SynScan pokazany jest na rysunku Fig 1

Ekran LCD. Pokazuje dwie linie tekstu po 18 znakow w linii.
Kanftrast i jasnosc sa regulowane.

Klawisze: ESC, SETUP, ENTER, kierunkowe, numery/skroty
klawiszowe, klawisze przewijania.

Port montazu: Polaczenie pilota teleskopu z montazem teleskopu.
Pilot teleskop zasilany jest z portu sygnatowego..

Port multifunkcyjny: Polaczenie zewngtrznych urzgdzen
{(komputer, modut GPS, aparat) etc.

E P R Port zasilania: Port zasilania (zasilacz nie wchodzi w skiad
E_— i al ] zestawu). Akceptowalne wiyczki 5.5 mm (0D} i 2,0 mm (ID)

1.2 Polgczenie pilota z teleskopem

Pilot taczymy z glowicg teleskopu poprzez port 8 pinowy (RJ-45) za pomoca dostarczonego
przewodu potaczeniowego. Pilot zasilany jest z portu pilota!

Typ montaiu Port pilota Port montazu
EQ6 Pro D-sub meski
HEQ5 Pro, EQS Pro, EQ3 Pro, | 8-pin RJ-45 8-pin RJ-45
AZ-EQE GT EQB

Wszystkie montaze azymutalne 6-pin RJ-12

1.3 Prowadzenie montazu za pomoca klawiszy kierunkowych

W wielu sytuacjach beda wymagane ruchy montazu za pomoca klawiszy kierunkowych.
Za pomoca ponizszego przewodnika dowiedziecie sie jak z nich skorzystaé w najbardziej
poprawny sposob:




* Lewy i prawy klawisz uzywany do obstugi ruchow w osi rektascensji (R.A.) w montazach
paralaktycznych lub osi azymutu w montazach azymutalnych,

* Gomny i dolny klawisz, uzywamy do obslugi ruchéw w osi deklinacji (Dec.) w montazach
paralaktycznych lub osi wysokogci w montazach azymutalnych,

* W wigkszosci przypadkéw, naciskajac przycisk "RATE / 2 wywotamy operacje wyboru
predkosci obrotu:

Ekran LCD wyswietli napis “Set Speed” i nastepnie aktualna predkosc “Rate="x".
Wybierz numer pomiedzy “0" i “9" aby wybraé nowa predkosc.

Nacisnij ENTER do potwierdzenia wyboru predkosci.

Jesli uzytkownik nie nacisnie przycisku ENTER, moze on nadal zmienié szybkosc
podczas korzystania z przyciskow kierunkowych.

» Jesli nie wykonasz jakichkolwiek operacji w ciagu 5 sekund, pilot powrdci do
ostatnich ustawien.
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* Ponizsza tabelka obrazuje predkosci wyboru w stosunku do predkosci gwiazdowej;

Rate 0 1 2 3 4 5 6 T 8 9
Predk. " |0.5X2 |1X% ax 16X 32X G4X 128X [400X | 600X | Max™

* Rate 7/8/9 jest zalecana do szybkiej zmiany polozenia montazu.

+ Rate 5/6 jest zalecana do ustawienia obiektu w polu widzenia szukacza.

* Rate 2/3/4 jest zalecana do ustawienia obiektu w polu widzenia okularu,

- Rate 0/1 jest uzywana do precyzyjnego ustawiana obiektu w polu widzenia przy duzych
powiekszeniach lub manualnego guidingu.

Notka:
i Predkost odzwierciedla ruch obrotowy Ziemi.

*2:*3 Dla montazy paralaktycznych
4 Maksymalna predkosc jest rozna w montazach SkyWatchera. W wigkszosci przypadkow jest to

predkosc 800x czyli 3.4° na sekunde,

1.4 Tryby dziatania montazu
Pilot SynScan pracuje w dwdch trybach: Full Feature Mode, Easy Tracking Mode

1. Full Feature Mode:
Schemat operacji przedstawiono na rysunku Fig 145

i Automeatycena Obserwacija lub
nicjalizaca | wd | Wyrbwn. | w=d | |\ iactickin | = inne operacie
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W trybie Full Feature, pilot SynScan musi polaczony byc sig z montazem teleskopu.
Po wigczeniu zasilania musi nastapic petna inicjalizacja montazu, w ktorej montaz stara
sie rozpozna¢ dzieki allingacji kierunki $wiata i polozenie wysokosci obiektow.
Dopiero do wyréwnaniu (allingacji) montaz GoTo z wysoka precyzja jest w stanie
wyszukiwac prawidlowo obiekty na niebie.

Tryb peilnego funkgji to najbardziej powszechnie stosowany sposob dziatania.

Easy Tracking Mode:

Schemat operacji przedstawiono na rysunku:

Inicjalizacja | gy [Startsledzenia | gy Lokalizaga obetdow > Obserwacja lub l

manulanie inne cperacje

W trybie Easy Tracking Mode (Latwe Sledzenie) kontroler SynScan rowniez musi byc
podiaczony do montazu. Montaz musi by¢ ustawiony w odpowiedniej "pozycji startowe|"
(patrz rozdzial 2.1, aby uzyskac¢ szczegolowe informacje), przed wigczeniem zasilania.
Po wigczeniu zasilania naleZy przeprowadzié inicjalizacje. Nastepnie uzytkownik moze
ominac fukcje aliingowania i bezposrednio uruchomic funkcje sledzenia (patrz rozdziat
6.1 "Wybor Tracking Speed"). Uzytkownik znajduje obiekly w sposob manualny za
pomoca przyciskow kierunkowych. Funkcja lokalizowania obiektow moze by¢ uzywana,
ale moze daé tylko przyblizone wyniki lub nie znajdowac obiektdw.

Tryb tatwy jest przeznaczony do obserwacji wizualnej obserwacji jasniejszych obiektow
niebieskich, takich jak planety, Ksiezyc lub Stonca. Jesli uzytkownik nie witaczy funkcji
$ledzenia, moze by¢ rowniez uzywany do obserwaciji obiektéw naziemnych.




2. INICJALIZACJA

2.1 Pozycja wyjsciowa montazu teleskopu

Frz_ei:! urughumieniem teleskop powinien by¢ skonfigurowany do konkretnej pozycii
twﬂéﬂrowe;. Polozenie to rozni sie w teleskopach z glowicami paralaktycznymi
I azymutalnymi,
I Pozycja wyjsciowa w montazu paralaktycznym:
*  Glowica statywu powinna by¢ wypoziomowana.
* Os R.A. skierowana jest na polnocny biegun niebieski (na pélnocnej potkuli) lub na
biegun potudniowy (na potkuli poludniowe;).
Pret przeciwagi polozony jest w najnizszym polozeniu.

2. Pozycja wyjsciowa w montazu azymutalnym

Aby obstugiwac pilot i montaz w trybie Full Feature nie jest wymagana jakas szczegéina
pozycja.

W trybie Easy Tracking montaz powinien byc ustawiony jak najblizszej nastepujacei
pozycji wyjsciowe:
+ Baza montazu jest wypoziomowana.

+ Teleksop ustawiony jest na prawdziwa geograficzng péinoc (nie mylic z
magnetyczna).

2.2 Inicjalizacja pilota SynScan
Po ustawieniu pozycji wyjsciowe] uzytkownik moze wiaczyé zasilanie | rozpoczaé proces
inicjalizacji pilota SynScan. Olo etapy:
|, Wybor trybu pracy

Pilot SynScan od wersji oprogramowania 4.05.06 i wyzszych obstuguje zaréwno

montaze paralaktyczne jak i azymutalne. Jest on w stanie wykryé model glowicy
montazu | wybrac odpowiedni tryb pracy.

W przypadku podwéjnych montazy jak np. AZ-EQE GT, pilot zapyta o wybor trybu pracy
montazu..

* Ekran LCD wyswietli “Operating Mode” w pierwszej linii.

»  Uzyj przyciskow przewijania znajdujacych sie na dole po lewe] i prawej stronie

klawiatury, aby wybra¢ tryb pomigdzy rownikowym (EQ Mode) oraz trybem
azymutalnym (AZMode).

+ Macisnij ENTER aby zatwierdzi¢ wybdr.

2. Wersja oprogramowania Firmware
Pilot daje dlugi sygnal dzwiekowy | wyswietla wersje oprogramowania.

= Maciénij ENTER, aby przejé¢ do kolejnego kroku. Macignij klawisz ESC, aby powrdcic
do poprzedniego kroku.
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Kominikaty ostrzegajace

Pilot SynScan wyswietla informacje i ostrzeZenie o szkodliwosci ogladania Storica przez

teleskop.

« Naciénij ENTER, aby potwierdzi¢ zapoznanie sig z ostrzezeniami i przej$¢ do nastgpnego
kroku. Naciénij klawisz ESC, aby powréci¢ do poprzedniego komunikatu.

Auto-homing (Tylko EQE)

Ten krok dotyczy tylko fukgcji Auto-homing w montazu Sky-Watcher EQE.

. Na ekranie pilota pojawi sie komunikat "Auto-Home?" i w pierwszej ini 1) YES 2) NO" w
drugiej linii.

«  Nacisnij przycisk "2", aby pomingg ten krok i przejs¢ do nastgpnego etapu.

- Naciénij “1" do rozpoczecia procedury Auto-homing. Po  zakonczeniu
automatycznego ustawienia pojawi sie komunikat “Home Position Established".
Macignij ENTER, aby przejs¢ do kolejnego kroku.

- Podczas wykonywania procedury auto-homing naciskajac ESC zatrzymamy go i
pojawi sie komunikat "Home Position NOT Established.” Nacisnij ENTER, aby
przejsc do kolejnego kroku.

Miejsce obserwacji

Wspdlrzedne geograficzne

Ekran pilota SynScan wyswietli komunikat "Enter Location” w pierwszej linii i w drugiej
aktualnie wprowadzong diugosc i szerokos$¢ geograficzna.

+ Za pomocg numerycznych klawiszy wprowadz? biezgca pozycje, wypelniajac pola diugosci i
szerokosci geograficznej.

* Ukyj klawiszy przewijania zmieniajac diugosc | szerokosc graficzna z podziatem na
czesé wschodnig (E) | zachodnig (W), jak i pélnocna (N) i poludniowa (S).

*  Uzyj lewego i prawego kursora przewijania aby odpowiednio przesuwac kursor.

+ Nacisnij ENTER, aby przejsc¢ do kolejnego kroku.

= MNacisnij ESC aby powrocic do krokow poprzednich.

Strefa czasowa

Ekran LCD wyswietli komunikat “Set Time Zone" w pierwszej linii, nastepnie wyswielli aktualny

czas, strefe czasowa w drugiej linii.

» Uzyj przyciskow przewijania do zmiany z "+" lub "-". Znak "+" dotyczy pdlkuli
wschodniej (Europa, Afryka, Azja i Oceania). Znak “-" dotyczy potkuli zachodniej
(Potnocna i poludniowa Ameryka).

« Za pomocq przyciskow numerycznych, ustaw strefe czasowa wlasciwa dla swojego
miejsca obserwacji.

= Nacisnij ENTER, aby przejs¢ do kolejnego kroku.

+ Nacisnij ESC aby powrécic do krokow poprzednich.




Data, czas, czas letni

»  Kiedy wyswietlany jest “Date: mm/dd/yyyy", wprowadzic nalezy aktualna date w
formacie mm/dd/yyyy (np. 10/24/2012 dla 24 pazdziernika 2012); Nacisnij Enter, aby
zaakceptowad i przejac do kolejnego kroku. Maciénij ESC aby wrécié do ustawien
wspdtrzednych geograficznych.

+ Gdy zostanie wy$wietione "Enter Time", wprowadz aktualny czas w formacie 24-
godzinnym (np. 18:30:00). Naciénij Enter aby zobaczy¢ czas w formacie 12
godzinnym. Ponownie nacisnij Enter aby potwierdzi¢ czas. Nacisnij ESC jesli chcesz
powrdcic do poprzedniej funkcii,

+  Gdy wyswietlany jest komunikat “Daylight Saving?" uzyj przyciskow przewijania aby
wybrac opcje “Yes" - Tak lub “No” - Nie, Yes — oznacza, e wprowadzony czas jest
letni, No — przeciwnie. Ponownie nacisnij Enter aby potwierdzi¢ wybér. Nacisnij ESC
jesli chcesz powrdcic do poprzedniej funkcii.

. Wyswietlanie pozycji Gwiazdy Polarnej
Ten krok dotyczy wylacznie montazu ustawionego w trybie paralaktycznym.

+ Ekran LCD wyswietli “Polaris Position in P.Scope = HH:MM". Odpowiada to orientaciji
polozenia Gwiazdy Polamej w lunetce biegunowej. Uzytkownik powinien ustawic
Gwiazde Polarna na godzinnym ustawieniu wskazan z pilota. Nacisnij Enter aby
potwierdzi¢ wybor. Nacisnij ESC jesli chcesz powrécic¢ do poprzedniej funkcji.

«  Ekran LCD wyswietli “Hour Angle of Polaris = HH:MM". Oznacza to ustawienie Gwiazdy
Polamnej na kacie godzinowym. MNacisnij Enter aby potwierdzi¢ wybdr. Nacisnij ESC jesli
cheesz powrdcic do poprzedniej funkcji.

i Wyréwnanie - poczatek
To juz ostatni krok w inicjalizacii pilota. Na ekranie pilota wyswietli sig komunikat “Begin
Alignment? 1) YES 2) NO". Uzytkownik w tym miejscu dokanuje wyboru:

Macisnij “1" do rozpoczecia procesu wyrownywania.
Pilot SynScan bedzie dzialat w trybie pelnej kontroli (Full Fealure).

Nacisnij “2" do ominigcia tego procesu.

Pilot SynScan bedzie dziatal w trybie gotowosci.

» UZytkownicy moga uruchomic¢ funkcje sledzenia lub skorzystac z funkcji GOTO z
grubsza lokalizujac obiekty astronomiczne. Obie operacje pozwalajg na prosta prace
w trybie ,Easy Tracking Mode”.

+  Uzytkownicy moga rowniez rozpoczac proces wyrdwnywania aby kontrolowac pilot
SynScan i pracowac w trybie Full Feature.

«  Uzytkownicy moga sterowac teleskopem z klawiszy kierunkowych. Mozna ustawic
teleskop do obserwacji celéw naziemnych.




3.WYROWNANIE

3.1 Wybér metody wyrownania
Na poczatku procesu wyrownywania, uzytkownicy proszeni sg o wybranie metody wyréwnania.
Dostepne metody wyréwnywania roznic miedzy typami montowania, jak wymienione ponizej.
- Dla montazu paralaktycznego: 1-Start Alignment (wyréwananie na 1 gwiezdzie), 2-Star
Alignment (wyréwnanie na 2 gwiazdach) lub 3-Star Alignment(na 3 gwiazdach)
+ Dla montazu azymutalnego: Brightest Star Alignment (wg. najjasniejszych gwiazd) lub 2-Star
Alignment (wyréwnanie na 2 gwiazdach)

Szczegolowy opis i porownanie kazdej metody wyrownywania mozna znalez¢ w rozdziale 3.7.

Operacje:

«  Wyswietlacz LCD pokaze komunikat “Alignment.” w pierwszej linii.

« Uzyj klawiszy przewijania do wyboru metody wyréwania.

» Naciénij ENTER do potwierdzenia i przejscia do kolejnego kroku.

« Naciénij ESC aby wyjs¢ z trybu wyréwnywania i przejs¢ do trybu czuwania.

3.2 Wyréwnanie za pomoca gwiazd

W tym etapie, uzytkownik zostanie poproszony o wybranie jedne| lub wielu gwiazd wyrownania z
listy dostarczonej przez kontroler SynScan, a nastepnie musi ustawic teleskop na wybrane
gwiazdy (w centrum pola widzenia teleskopu). Sterownik SynScan bedzie wykorzystywac dane
zebrane w tym procesie do transformacji miedzy wspolrzednymi montazu | wspolrzednych nieba.
Kolejne etapy procesu dostosowywania do gwiazd wyrdwnania moga roznié w zaleznosci od

rodzaju montazu, a takze od wybranego sposobu wyréwnania. Uzytkownicy powinni przeczytad
nastgpujaca sekcje, ktéra spelnia swojg metode montazu i kalibracii.

Sekcja 3.3: Metody wyréwnania dla montazow paralaktycznych
Sekcja 3.4: Montaz azymutalny — wyrownanie za pomoca najjasniejszych gwiazd.
+ Sekcja 3.5: Montaz azymutalny — wyréwnanie za pomoca 2 gwiazd.




3.3 Metody wyréwnania dla montazow paralaktycznych
Wyrownywanie wzgledem jednej gwiazdy:

Wyréwnywania wzgledem jednej gwiazdy lo najlatwiejsza i najszybsza meloda
wyréwnywania, Wymaga tylko jednej gwiazdy wyrownywania. Ponizej opisujemy krok po
kroku procedure jak przeprowadzi¢ wyrownywanie na jednej gwiezdzie:
| Upewnij sie, ze teleskop zostal wyréwnany wzgledem bieguna.
2 Na ekranie wyréwnywania, wybierz wyréwnywanie wzgledem jednej gwiazdy (1-Star
Align) uzywajac klawiszy przewijania. Wcisnij ENTER, aby potwierdzic.
SynScan poda liste gwiazd dostepnych na Twoim aktualnym niebie, ktdre nadajq sig
do wyréwnywania. Uzywajac klawiszy przewijania, wybierz gwiazde, kiora najlepiej
znasz i wcisnij ENTER. Teleskop zacznie do niej przewijac. Kiedy teleskop
przestanie przewijac, wyreguluj jego pozycje za pomoca klawiszy kierunkowych az
gwiazda bedzie wysrodkowana na krzyzu celowniczym w szukaczu. Teraz spojrz
przez okular i wyreguluj teleskop tak zeby obiekt byl wysrodkowany w polu widzenia
okularu. Wcisnij ENTER, aby potwierdzic. -
Gdy skonczysz, SynScan wyswietli "Alignment Successful” czyli Wyrdwnywanie
powiodio sie”.
5. Jesli uzytkownik wybrat alingowanie za pomoca 2 luib 3 gwiazd pilot przejdzie do
nastepnego kroku.

Wyréwnywanie wzgledem dwoch gwiazd:

Wyréwnywanie na dwoch gwiazdach wymaga tylko dwoch gwiazd wyrdwnywania, ale moze
dawa¢ mniejsza dokladnosc celowania niz wyrownywanie wzglgdem trzech gwiazd. Ponizej
opisujemy krok po kroku procedure jak przeprowadzi¢ wyréwnywanie na dwoch gwiazdach:

| Na ekranie wyréwnywania, wybierz wyréwnywanie wzgledem trzech gwiazd (2-Star Align)
uzywajac klawiszy przewijania. Wcisnij ENTER, aby potwierdzic.

2 SynScan poda liste gwiazd dostgpnych na Twoim aktualnym niebie, ktore nadaja sig na
pierwsza gwiazde wyrownywania. Uzywajac klawiszy przewijania, wybierz gwiazde, kiora
najlepiej znasz i wciénij ENTER. Teleskop zacznie do niej przewijac. Kiedy teleskop
przestanie przewija¢é, wyreguluj jego pozycje za pomocq klawiszy kierunkowych az
gwiazda bedzie wysrodkowana na krzyzu celowniczym w szukaczu. Teraz spojrz przez
okular i wyreguluj teleskop tak zeby obiekt byt wysrodkowana w polu widzenia okularu.
Wecisnij ENTER, aby potwierdzic.

3 SynScan poda liste obiektow nadajacych sie na druga gwiazde wyrownywania. Wybierz
gwiazde uzywajac klawiszy przewijania i wcisnij ENTER. Powlorz procedure centrowania
dla drugiej gwiazdy i wcisnij ENTER, aby potwierdzic.

4. Gdy skoriczysz, SynScan wyswietli "Alignment Successful” czyli ,\Wyrownywanie powiodio

sie”.




Wyréwnywanie wzgledem trzech gwiazd:

1. Na ekranie wyréwnywania, wybierz wyrownywanie wzgledem trzech gwiazd (3-Star Align)
uzywajac klawiszy przewijania. Wcisnij ENTER, aby potwierdzic.

2. SynScan poda liste gwiazd dostepnych na Twoim aktualnym niebie, ktore nadaja sie na
pierwsza gwiazde wyrownywania. Uzywajac klawiszy przewijania, wybierz gwiazde, ktorg
najlepiej znasz i wcisnij ENTER. Teleskop zacznie do niej przewijac. Kiedy teleskop przestanie
przewijac, wyreguluj jego pozycjg za pomoca klawiszy kierunkowych az gwiazda bedzie
wysrodkowana na krzyzu celowniczym w szukaczu, Teraz spojrz przez okular | wyreguluj
teleskop tak Zeby obiekt byl wysrodkowany w polu widzenia okularu. Wcisnij ENTER, aby
potwierdzic.

3. SynScan poda liste obiektow nadajacych sie na druga gwiazde wyrownywania, Wybierz
gwiazde uzywajac klawiszy przewijania i wcisnij ENTER. Powtarz procedure centrowania dla
drugiej gwiazdy i wcisnij ENTER, aby potwierdzic.

4. SynScan poda jeszcze liste obiektow nadajacych sie na trzecia gwiazde wyréwnywania.
Wybierz gwiazde z listy i weisnij ENTER. Jeszcze raz powtérz procedure centrowania dla
trzeciej gwiazdy wyréwnywania.

5. Gdy skonczysz, SynScan wyswietli "Alignment Successful” czyli Wyrownywanie powiodio

sig".

34 Montaz azymutalny — wyréwnanie za pomoca najjasniejszych gwiazd
Wyréwnanie na jednej gwiezdzie:

Znajdz jasng gwiazde na niebie

Pilot wyswietli komunikat “Select Region”. Uzyj przyciskéw przewijania, aby wybrac

Jadng_ z osmiu regiondw pokazanych na ponizszym rysunku. Nacisnij ENTER, aby
potwierdzié wybar i przejsc do nastepnego etapu.
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Pilot sterownika SynScan wygeneruije liste jasnych gwiazd w wybranym regionie.

Lista jest posortowana wedlug jasnosci gwiazdy oraz z najjasniejszych g\ru'i?Zd na gorze
listy. Uzytkownicy moga korzystaé z klawiszy przewijania, aby przegladac liste.

Przyklad ekranu wyswietlacza jest pokazany na ponizszym rysunku.
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+ Tylko gwiazdy jasniejsze niz wielkosci +1,5 mag. pojawia sie na liscie. Jesli nie ma
gwiazdy jasniejszej od +1.5 mag. w wybranym regionie, pilot SynScan wyswietli
komunikat "Nie znaleziono obiektu w tym regionie.”

Jesli kilka jasnych gwiazd pojawi sie na liscie, uzytkownik moze okreslic nazwy
gwiazd w stosunku do prawdziwego nieba dopasowujac azymut, wysokos¢ i wielkosé
gwiazdowa.

Ma ekranie pojawi sie "Point scope to RRZZ.Z'TT.T'", co oznacza iz nalezy
skierowac teleskop w regionie RR. Dokladny azymut to ZZ.Z stopinia i dokladna
wysokosc wynosi TT.T. Uzytkownicy moga korzystac z klawiszy kierunkowych na
kontroli recznego SynScan. Skieruj teleskop do gwiazdy wyréwnania wybranej w
poprzednim kroku. Ustaw gwiazde w centrum pola widzenia, a nastepnie nacisnij
klawisz ENTER, aby przejsc do nastepnego kroku.

Ma ekranie pojawi sig " Ctr. Star NNMNN", gdzie nnnn jest nazwa wybranej gwiazdy
wyrownania. Gwiazda powinna byC w polu widzenia leleskopu. Uzylkownik moze
korzystaé z klawiszy kierunkowych, aby wysrodkowaé go w okularze, a nastepnie
nacisnij klawisz ENTER, aby przej$¢ do nastgpnego etapu.

3.5 Montaz azymutalny — wyréwnanie za pomocg 2 gwiazd

Wyrownanie na pierwsza gwiazde:

Ekran LCD wyswietla "Choose 1% Star” w pierwszegj linii. Za pomoca klawiszy
przewijania, przegladaj liste nazw gwiazd i nacisnij klawisz ENTER, aby wybrac ta, za
pomoca ktorej bedziemy wyrownywac.

Teraz na ekranie pojawi sie "Pointscopeto ZZZ.Z' TT.T", co oznacza, iz nalezy
skierowad teleskop w kierunku, ktéry jest ZZZ_Z stopni azymutu | TT.T wysokosci. Jest to
réwniez kierunek wybranej gwiazdy wyréwnania, Uzytkownicy moga korzystac z klawiszy
kierunkowych na pilocie SynScan. Nalezy ustawic gwiazde tak, aby przesunac do punktu
w polu widzenia zakresu znajdZ lub czerwonej kropki wyszukiwarki, a nastepnie nacisnij
klawisz ENTER, aby przejsc do nastepnego kroku.

Na ekranie pojawi sie " Ctr. Star NNNN", gdzie nnnn jest nazwa wybranej gwiazdy
wyréwnania. Gwiazda powinna byé w polu widzenia teleskopu. Uzytkownik moze
korzystac: z klawiszy kierunkowych, aby wysrodkowa¢ go w okularze, a nastepnie
nacisnij klawisz ENTER, aby przej$¢ do nastgpnego etapu.




Wyréwnanie z druga gwiazda:
Ekran LCD wyswietla "Choose 2nd Star". Za pomoca klawiszy przewijania, mozna
przegladnag liste nazw gwiazd i naci$nij klawisz ENTER.
Po odnalezieniu gwiazdy montaz zatrzymuje sig, a sterownik SynScan daje diugi sygnat
dzwiekowy i wyswietla "Use dir. keys to center object".Teleskop powinien wskazywac
juz raczej dokladnie druga gwiazde wyréwnania (zazwyczaj w polu widzenia).
Teraz uzytkownicy moga korzystaé z klawiszy kierunkowych, aby przesunac teleskop,
aby wyréwna¢ z drugg gwiazda wyréwnania. Aby wyrownac, wysrodkowac drugg
gwiazde wyrdéwnania w polu widzenia znajdz ja, a nastepnie wysrodkuj ja w polu
widzenia w okularze teleskopu. Nacisnij klawisz ENTER, aby potwierdzi¢ centrowanie
gwiazdy i przejs¢ do nastepnego etapu. Ogolnie rzecz biorgc, uzytkownicy mogg
korzystac predkosci (Rate) S lub 6 w szukaczu i predkosci 2 lub 3 do Srodka gwiazdy w
ckularze teleskopu.

Pilot SynScan wyswietli komunikat “Alignment Successful”. Nacisnij ENTER w celu
zatwierdzenia wyréwnania.

3.6 Wskazowki dla poprawy dokladnosci

Okular
Bardzo wazne jest, aby umiescié gwiazdy wyrdwnania w centrum pola widzenia okularu, podczas
procesu wyrownywania. A wiec:

» zaleca sig stosowanie okularow z krzyzem, w ktorych zaznaczono centralny punkt pola
widzenia

jesli nie masz takiego okularu ulyj do centrowania okular o krotszej ogniskowej, ktory da
mniejsze pole widzenia i wieksze powiekszenie
+ mozna rowniez rozogniskowaé obraz w celu oftrzymania duzej tarczy gwiazdy,

Centrowanie tarczy gwiazdy w polu widzenia jest latwiejsze niz centrowanie ostry
gwiazda

Luzy montazu

Pamietaj, ze kazdy montaz ma wlasny luz, wplywajacy na process wyrownywania. Nalezy
ustawi¢ montaZz w taki sposdb, aby ustawiajac dokiadne poloZzenie gwiazdy w centrum pola
widzenia, montaZz nie mial w ustawieniu sztucznego luzu. Teleskop musi by¢ wczesniej
dobrze wywazony w dwaoch osiach.

3.7 Poréwnanie metod wyrownania

Montaz paralaktyczny z wyréwaniem na 1 gwiazde
Zalety: Najszybsze wyrowywanie.
Warunki:

Dokladne wyréwnanie na Gwiazde Polarna.

Maty blad w konfiguracji (ustawieniu) teleskopu,




Zasady w wyborze gwiazd wyréwnania:

Wybierz gwiazde wyrdwnania z jak najmniejsza deklinacji (najblizej wartosci 0°). Pomoze to w
celu uzyskac wieksza dokladnosc w osi RA w teleskopie. Jesli montaz nasz nie jest doktadnie
ustawiony badz mamy watpliwosci co do jego ustawienia, za gwiazde wyrownania wybierzmy
ta ktora jest w poblizu obiekiu(-ow), kidre zamierzamy obserwowac.

Montaz paralaktyczny z wyréwaniem na 2 gwiazdy.

Zalety: Dla obserwaciji wizualnych.

ZESQdy w wyborze gwiazd wyrownania:
Raznica w odleglosci RA pomiedzy gwiazdami powinna wynosic od 3 do 8 godzin
w RA. Nie powinna by¢ jednak mniejsza od 3 i wieksza niz 9-12 godzin.

« Jesli montaz nasz nie jest dokladnie ustawiony badz mamy walpliwosci co do
jego ustawienia, za gwiazdy wyréwnania wybieramy te ktore sg w poblizu
obiektu{-6w), ktére zamierzamy obserwowac. Absolutne wartosci deklinacji przez
dwdch gwiazd powinny lepiej odbiegac od 10 do 30 stopni.

Uwaga: Jedli montaZ jest dobrze ustawiony nie ma potrzeby ustawiania go na dwie

gwiazdy. Wystarczy posilkowad sie wyrdwywaniem na 1 gwiazde,

© Montaz paralaktyczny z wyréwaniem na 3 gwiazdy.

Zalety:
+ Dobra doktadnosé ustawienia, nawet przy niezbyt dokladnym ustawieniu montazu.
* Do obserwacji wizualnych nie ma potrzeby dokladnego ustawiania na

Gwiazde Polarng

Warunki: Niebo obu stronach poludnika musi by¢ wolne od przeszkod.

Zasady w wyborze gwiazd wyrownania:

= 3 gwiazdy wyrdownania powinny znajdowac sie po dwdéch stronach poludnika.

Dla 2 gwiazd znajdujacych sie po lej samej stronie poludnika roznica w RA powinna
wynosic wiecej niz 3 godziny, a a wartos¢ bezwzgledna roznicy deklinacji dwéch gwiazd
powinno wynosi¢ od 10 do 30 stopni.
{ 10° < |Dect - Dec2| < 307)

= Unikamy sytuacji w ktdrej wszystkie 3 gwiazdy maja podobna deklinacje, w
szczegolnosci w przypadku kiedy nie jestesmy pewni o samo ustawienie montazu
teleskopu.

Montaize azymutalne:
W ustawieniu trybie AZ warto zna¢ nazwy najjasniejszych gwiazd wyréwnania.

Zasady w wyborze gwiazd wyréwnania:
+ Zaleca sie aby wysokosc gwiazd wyrdwnania zawierala sig pomiedzy 15 a 60°.

* Odchylenie w azymucie powinno zawierac sie w zakresie 45-135°. Najlepigj
blisko 90°,




4.1 Struktura menu

4. SYNSCAN MENU

Pilot SynScan zawiera zaawansowane menu umoliwiajace wybor odpowiednich opciji.
Ponizsza tabela zawiera funkcje menu:

SETUP MODE

— Data

—Czas

—Miejsce obser.
—Czas letni
—Wyréwnanie

— 1-gwiazda"

— 2-gwiazdy

— J-gwiazdy”

— Jasne gwiazdy"
— na biegun.**

— Gwiazdy wyréwnania

L Listwa narwe
L Zaaw. fillr
Sortowanie wg.

— Backlash

— Tracking

= Auto Guide Speed *
— Elev. Limit "

— Sync. Encoder
—Handset Setting

—Factory Setting

Note:

# Dostepne w montazach EQ
A Dostepne w montazach AZ

UTILITY FUNC.

— Pokaz pozycje
— Pokaz informacje

— Czas

— Wersja

— Napigcie zasil.
Pozycia polarnel.

— PA. Blgd®

I{il?.l_ntyfikacja
" Ustawienie teleskopu

e

Pozycja Home
Aktualna pozyc.
Wiasna pozyc.

L PAE

t PAE Align
Clear PAE Dala

__GPS

__PC Direct Mode
|__Polar Scope LED **
|__PEC Training **

. Camera Control **

* Tylko wwyrdownaniu na 2 lub 3 gwiazdy
+ Zastosowanie tylko do niektérych typow montazy i sterowniki silnikow.

OBJECT LIST

— Nazwane gwiazdy

— Uktad stoneczny
— Katalog NGC

— Katalog IC

— Kat. Messiera

— Kat. Caldwell

— Katalog SAO

— Katalog double
— Gwiazdy uzytk.
— Objekt

I: Recall Object
New Object

— Wycieczka DS




4.2 Dostep do menu

Menu na SynScan rgcznego sterowania jest dostepne tylko po inicjalizacji. Uzytkownicy
moga uzy¢ klawisza ESC, ENTER, i dwa przyciski przewijania, aby przejs¢ do menu.

Funkcje przyciskow:

* ESC: Uzywany, aby powrdcic do poprzedniego menu lub wyjsé z biezacej operacji. Naciénij
ESC. Wybierajac klawisz kilka razy, wracamy do najwyzszego poziomu w strukturze menu.

« ENTER: stuzy do wprowadzania podmenu lub rozpocza¢ dziatanie menu poziomu
koncowego.

» Klawisze przewijania: Stuzy do przewijania w obrebie tego samego poziomu podmenu..

4.3 Skroty klawiszowe

Sterowni (pilot) SynScan udostepnia klawisze skrotu dostepu do najczesciej uzywanych
funkcji podmenu. Klawisze skrotow moga byé slosowane tylko wiedy, gdy urzadzenie
sterujace znajduje sie w trybie stand-by, czyli kontrola reki SynScan nie wykonuje zadnej
konkretnej pracy. Uzytkownicy moga zawsze naciénij klawisz ESC, aby zakonczyé biezaca
operacje, jesli klawisze skrotow nie sg dostepne.

Oto lista klawiszy skrotow i ich funkcji:

SETUP: Dostep do podmenu "Setup”. (Ustawienia)

TOUR: Dostep do funkcji “Deep Sky Tour”. (Tryb wycieczkowy)
UTILITY: Dostep do podmenu “Utility Function”. (Narzedzia)

M: Dostep do podmenu “Messier Catalog”. (Katalog Messiera)

NGC: Dostep do podmenu “NGC Catalog™. (Katalog NGC)

1C: Dostep do podmenu “IC Catalog”. (Katalog IC)

PLANET: Dostep do “Solar System”. (Obiektyw Ukladu Stonecznego)
OBJECT: Dostep do "Object List" i pozostanie w podmenu “Named Star".
(Lista obiektow | nazwane gwiazdy)

USER: Dostep do podmenu “User Object”. (Obiekty uzytkownika)

1D: Dostep do funkcji “Identify”. (Identyfikacja)




5.ODNAJDYWANIE OBIEKTOW

Uzytkownik moze skierowac teleskop na jeden z obiektow zapisanych w obszernej bazie
pilota SynScan. Obiekty =3 dostepne zardwno w trybie "Full Feature" jak i w trybie "Easy
Tracking.

5.1 Odnajdywanie obiektéw katalogu Messiera

Wybranie obiektu:

Wybieranie obiektu: - wcisnij przycisk M bedacy skrotem do obiektow katalogu Messiera.
Ma ekranie pojawi sie komunikal "Messier Catalog/Messier =" po kiorym naleiy
wprowadzit 3 liczby oznaczenia katalogowego poszukiwanego obiekiu Messiera. Numer
wprowadzamy uzywajac klawiatury numerycznej sterownika. Kursor przesuwamy lewym i
prawym przyciskiem kierunkowym. W przypadku poczatkowych numerow katalogu
mozliwe jest poprzedzanie oznaczenia zerami. Przyktadowo dla obiektu M5 prawidiowe
sg oznaczenia zarowno 005, 05 jak i 5.

Aby zatwierdzi¢ obiekt nalezy wcisnac przycisk ENTER,

Wyswietlanie informacji o obiektach:

Jezeli obiekt znajduje sie pod horyzontem to system wyswietli komunikat "Below Horizon"
w czasie 2 sekund, w innym przypadku wyswietlone zostang wspolrzedne azymutalne
obiektu,

UZywajac przyciskow przewijania uzytkownik moze wyswietlic dodatkowe informacje
dotyczace obieklu: wspodlrzedne rownikowe, jasnosé, czas wschodu, gbrowania i
zachodu, rozmiar katowy i gwiazdozbior w ktdrym dany obiekt sig znajduje. Wcisnij
ENTER aby przejsc do wyszukiwania obiektu.

Lokalizacjia obiektu:

Na ekranie pojawi sie zapytanie "View Object?". Jesli nie chcesz skierowac teleskopu w strong
obiektu wcisnij ESC.

Weiskajac ENTER spowodujesz uruchomienie napedu, teleskop w ciagu kilku do
kilkudziesieciu sekund zostanie skierowany na wybrany obiekt. W momencie gdy teleskop
zakonczy obrot slyszalny bedzie sygnat dzwiekowy. Od tego momentu wybrany obiekt bedzie
sledzony przez system GoTo.

Weisniecie klawisza ESC spowoduje zatrzymanie prowadzenia teleskopu, na ekranie wyswietli
sie komunikat "Mount Stopped"”. Wcisniecie dowolnego klawisza spowoduje powrét do
poprzedniego stanu..

Uwaga: prowadzenie bedzie wylaczone w przypadku gdy:

» obiekt znajduje sie pod horyzontem
»  wysokosc obiektu (w trybie azymutalnym) przekracza limit ustalony w
zaawansowanych opcjach sterownika GoTo




5.2 Wyszukiwanie obiektow NGC i IC

Proces wyszukiwania obiektow NGC oraz IC przebiega analogicznie jak w przypadku
wyszukiwania obiektéw katalogu Messiera. RoZnice s3a nastepujace:

Zamiast przycisku M wybieramy przycisk NGC lub IC. W obu przypadkach podajemy numer
katalogowy o maksymalne] diugosci 4 cyfr. W przypadku katalogu NGC numer zawiera sie w
granicach od 1 do 7840, dla katalogu IC w granicach od 1 do 5386,

5.3 Wyszukiwanie planet i Ksigzyca

| Wybieranie obiektu:
Weisnij przycisk PLANET. W gomym wierszu wyswietlacza pojawi sie komunikat SOLAR
SYSTEM. W dolnym wierszu pojawi sig nazwa obiektu. Obiekty wybieramy z listy za
pomoca przyciskow przewijania. Na liscie znajduja sie obiekty takie jak Merkury, Wenus,
Mars, Jowisz, Saturn, Uran, Neptun, Pluton oraz Ksiezyc. Weisnij ENTER aby wybrac
jeden z obiektow.

Wyswietlanie infoermacji o obiektach:

Jezeli obiekt znajduje sie pod horyzontem to system wyswietli komunikat "Below Horizon" w
czasie 2 sekund, w innym przypadku wyswictlone zostana wspolrzedne azymutalne obiektu.
Uzywajac przyciskow przewijania uzytkownik moze wyswietlic dodatkowe informacje
dotyczace obiektu: wspotrzedne rownikowe, jasnosé, czas wschodu, gérowania i zachodu,
rozmiar katowy i gwiazdozbior w ktérym dany obiekt sie znajduje. Weisnij ENTER aby przejsc¢
do wyszukiwania obiektu.

Wyszukiwanie obiektéw przez teleskop:

Wyszukiwanie ciat Uktadu Slonecznego przebiega w sposob analogiczny jak w
przypadku obiektow katalogu Messiera.

5.4 Wyszukiwanie obiektéw katalogu Caldwella

1. Wybieranie obiektu:

Woeisnij przycisk OBJECT. Na wyswietlaczu pojawi sig lista katalogéw do wyboru.
Wybierz z listy pozycje "Caldwell Catalog” i nacisnij ENTER. Na ekranie pojawi sig
napis "Caldwell Catalog / Cald #=", nalezy w tym momencie wprowadzi¢ trzycyfrowy
numer katalogowy z zakresu od 1 do 109.

2 Wyswietlanie informacji o obiekcie:
+ Informacje wyswietlane sa w sposadb identyczny jak w przypadku katalogu Messiera.

Wyszukiwanie obiektu:

»  Wyszukiwanie obiektu odbywa sie identycznie jak we wszystkich przedstawionych
wczesniej przyktadach.




5.5 Wyszukiwanie gwiazd z katalogu SAO

| Wybieranie obiektu:

Weidnij przycisk OBJECT. Na ekranie pojawi sie napis "OBJECT LIST" oraz lista
katalogow dostepnych do wyboru. Z listy wybieramy pozycje "SAO Catalog” | wciskamy
przycisk ENTER. Na ekranie pojawi sie napis "SAO Catalog / SAO 0000xx". Wprowadzi¢
nalezy 4 pierwsze cyfry oznaczenia katalogowego. Przyktadowo szukajac gwiazdy SAQ
023825 wpisujerny 0238 i wciskamy ENTER. Przyciskami przewijania wybieramy
wlasciwa gwiazde z listy gwiazd o oznaczeniu "0238xx" wybierajac wiasciwa koncowke
numeru katalogowego.

Uwaga: System SynScan zawiera tylko czesc katalogu SAO ktory w oryginalnej wersji
jest zbyt obszemy do zastosowania w sterowniku SynScan. W pamieci SynScan-a
zapisano tylko gwiazdy jasniejsze od +8 magnitudo.

Wyswietlanie informacji o obiekcie:
Informacje wySwietlane sa w sposob identyczny jak w przypadku katalogu Messiera..

Wyszukiwanie obiektu:

Wyszukiwanie obiektu odbywa sie identycznie jak we wszystkich przedstawionych wczesniej
przykiadach.

5.6 Deep Sky Tour
Opcja ta pozwala stworzyé liste najbardziej atrakcyinych obiektow mglawicowych
dostepnych do obserwacji w danej chwili. Lista ta jest wyswietlana na wyswietlaczu systemu
SynScan, uzytkownik moZe wybierac obiekty z listy.

Wybieranie obiektu:

Weisnij przycisk TOUR. Na ekranie pojawi sig napis "Deep Sky Tour". W dolnej czesci
wyswietlacza pojawi sie lista obiektow dostepnych do obserwacji. Klawiszami przewijania
wybieramy obiekt | wciskamy ENTER.

Wyswietlanie informacji o obiekcie:

Na ekranie pojawi sie informacja dotyczaca przynaleznosci obiektu do danego katalogu
(Messier, NGC, IC). Wyswietlona zostanie wysoko$s¢ obiektu i azymut.

Uzywajac przyciskow przewijania uzytkownik moze wyswietlic dodatkowe informacje
dotyczace obiekiu: wspdlrzedne rownikowe, jasnosé, czas wschodu, gérowania i zachodu,
rozmiar katowy | gwiazdozbior w ktoérym dany obiekt sie znajduje. Weisnij ENTER aby przejsc
do wyszukiwania obieklu.

Wyszukiwanie obiektu:

Wyszukiwanie obiektu odbywa sie identycznie jak we wszystkich przedstawionych wczesniegj
przykiadach.




5.8 Obiekty zdefiniowane przez uzytkownika

Uzytkownik moze dodac do 25 wiasnych obiektow.

Definiowanie nowych obiektow:

4
|

Wecisnij przycisk USER. Na ekranie pojawi sie komunikat "User Object”. Przyciskami
przewijania wybieramy opcje "New Object” i wciskamy ENTER.

Na ekranie wyswietli sie "Coord. Type 1)RA/Dec 2)Axis". Weisnij 1 aby wprowadzié
wspolrzedne rownikowe dla ciala niebieskiego. Wcisnij 2 aby okreslic wspolrzedne
obiektu naziemnego.

Po wybraniu 1 (RA/Dec) na ekranie wyswietla sie wspolrzedne na jakie aktualnie skierowany
jest teleskop. Przy wybraniu opcji 2 (Axis) wyswietlane sq wspolrzedne katowe dla obu osi
teleskopu, Istnieje mo2liwosé zapisania bierzacych wspatrzednych teleskopu jak | moliwosé

edycji w celu wpisania konkretnych wspolrzednych. Wspétrzedne edytujemy przy uzyciu
przyciskow kierunkowych i klawiatury numerycznej. Po zakonczeniu edycji weisnij ENTER.

Na wyswietlaczu pojawi sie zapytanie "SAVE?". W tym momencie mozna anulowaé operacje
weciskajg ESC lub kontynuowac zapis wciskajac ENTER. Po weisnieci ENTER wybieramy
pozycje w pamigci na jakiej maja byc zapisane nowe wspodirzedne (od 1 do 25)

Po zapisaniu obiektu pojawi si¢ zapytanie "View Object?"

Wecisnij ENTER aby obrocic teleskop na obiekt. Weisnij ESC aby anulowac.

Wybieranie wczesnief zapisanego obiektu:

Weignij przycisk USER. Na ekranie pojawi sig "User Object/Recall Object”. Wcisnij przycisk
ENTER.

Przyciskami przewijania wybierz odpowiednia pozycje (od 1 do 25) na ktérej zapisany byt
wczesniej obiekt zdefiniowany przez uzytkownika. Wciénij ENTER aby wybraé obiekt.

MNa ekranie zostana wyswietlone wspdlrzedne wybranego obiektu. Weisnij ENTER aby
kontynuowadé.

Pojawi sig zapytanie "View Object?". Wcisnij ENTER aby skierowaé teleskop na wybrane
wspdtrzedne, weisnij ESC aby anulowac,




5.8 Obiekty zdefiniowane przez uzytkownika
Uzytkownik moze dodaé do 25 wiasnych obiektow.

Definiowanie nowych obiektow:

I Weisnij przycisk USER. Na ekranie pojawi sie komunikat "User Object”. Przyciskami
przewijania wybieramy opcje "New Object" i wciskamy ENTER.

: 2. Ma ckranie wyswietli sig "Coord. Type 1)RA/Dec 2)Axis". Wcisnij 1 aby wprowadzic

: wspolrzedne rownikowe dla ciala niebieskiego. Wcisnij 2 aby okreslic wspdirzedne

obiektu naziemnego.

Po wybraniu 1 (RA/Dec) na ekranie wyswietla si¢ wspolrzedne na jakie aktualnie skierowany
jest teleskop. Przy wybraniu opcji 2 (Axis) wyswietlane sa wspolrzedne katowe dla obu osi
teleskopu. Istnieje mozliwosé zapisania bierzacych wspolrzednych teleskopu jak i mozliwosé
edycji w celu wpisania konkretnych wspolrzednych. Wspolizedne edytujemy przy uZyciu
przyciskow kierunkowych i klawiatury numerycznej. Po zakonczeniu edycji weisnij ENTER.

Na wyswietlaczu pojawi sie zapytanie "SAVE?". W tym momencie mozna anulowac operacjg
weiskaja ESC lub kontynuowaé zapis weiskajac ENTER. Po weisnigci ENTER wybieramy
pozycje w pamieci na jakiej maja by¢ zapisane nowe wspolrzedne (od 1 do 25)

Po zapisaniu obiektu pojawi sie zapytanie "View Object?"
Wecisnij ENTER aby obrécic teleskop na obiekt. Weisnij ESC aby anulowac.

Wybieranie wczesniej zapisanego obiektu:

Weiénij przycisk USER. Na ekranie pojawi sig "User Object/Recall Object". Wcisnij przycisk
ENTER.

Przyciskami przewijania wybierz odpowiednia pozycje (od 1 do 25) na kidrej zapisany byt
wczesniej obiekt zdefiniowany przez uzytkownika. Wcisnij ENTER aby wybrac obiekt.

Na ekranie zostana wyswietlone wspoirzedne wybranego obiektu. Wcisnij ENTER aby
kontynuowac.

Pojawi sie zapytanie "View Object?". Woeiénij ENTER aby skierowac teleskop na wybrane
wspdlrzedne, weisnij ESC aby anulowac.




6.2

6. KONFIGURACJA MONTAZU

6.1 Wybér predkoéci prowadzenia
Wybierz menu SETUP/TRACKING i wcisnij ENTER.

Uzywajac przyciskow przewijania wybierz jedna z ponizszych opcji zatwierdzajac przyciskiem
ENTER.

Sidereal Rate: wybor gwiazdowej predkosci prowadzenia. Predkoét wiasciwa do Sledzenia
gwiazd i obiektow mgtawicowych.

Lunar Rate: predkosé prowadzenia uwzglednia ruch wlasny Ksiezyca. PredkosC wiasciwa do
sledzenia Ksigzyca

Solar Rate: predko$é sloneczna uwzgledniajaca pozorny ruch Slofica po ekliptyce. Predkosc
wlasciwa przy obserwacjach Stonca

Stop Tracking: Zatrzymuje prowadzenie

PEC + Sidereal: Predkos¢ gwiazdowa z wlaczona korekcja blgdu okresowego PEC. Opcja
dostepna tylko dla montazy paralaktycznych.

UWAGA: prowadzenie montazu moze byé uruchomione bez potrzeby przeprowadzania
procedury alignowania systemu SynScan. Montaz bedzie prowadzil prawidlowo o ile tylko os$
polama zostala dokladnie zorientowana na biegun. W takim wypadku montaz bedzie
zachowywal sie jak zwykly system paralaktyczny z napgdem w jednej osi.).

Kompensacja luzow przektadni (Backlash Compensation)

Jezeli w systemie napedowym montazu istniejg luzy na przekfadniach (a jest to sytuacja dosé
czesto spotykana) wowczas zauwazyé moZzna wyraine opoZnienie pomigdzy wciskaniem
przyciskow kierunkowych a reakcjg montazu. Jedna z metod minimalizacii opoZnienia jest
zastosowanie krotkiego impulsu przy wysokiej predkosci obrotowej ktdrego zadaniem jest
pokonaé luz w minimalnym czasie.

Wprowadzenie korekty luzu odbywa sig nastepujaco:

. Wejdz do menu SETUP\BACKLASH i weisnij ENTER.

Na ekranie pojawi sie Azm = X XX' XX" lub RA = X XX' XX". Uzywajac klawiszy kierunkowych
oraz klawiatury numerycznej wprowadz warto$é korekty luzu dla osi azymutu / rektascensji.
Woeisnij ENTER

MNa wyswietlaczu pojawi sie Alt = X XX' XX" lub Dec = X XX' XX". Wprowadz wartos¢ Korekly
w wysokosci lub deklinacji (zaleznie od trybu w jakim dziata montaz). Wcisnij ENTER.

Aby zlikwidowaé korekcje bledu (w przypadku idealnie spasowanych przektadni montaZu)
nalezy ustawic wartosci w obu osiach na 0,




6.3 Ustawianie limitow obrotu w wysokosci

W przypadku pracy azymutalne| niekiedy moze byé uzyteczne okreslenie limitu w jakim teleskop moze
byé obracany w osi wysokosci. Okreélenie limitu pozwala zabezpieczy¢ tube optyczna teleskopu
przed kolizja z nogami montazu (w szczegolnych przypadkach). W przypadku ustawionych limitow i w
przypadku gdy wybrany obiekt znajduje sig na wysokosci znajdujacej sie poza limitem wyswietlony
zostanie komunikat "Target is over slew limit!" a montaz zostanie zatrzymany.

W przypadku recznego obracania teleskopu przysiskami UP/DOWN teleskop zostanie zatrzymany
w momencie przekroczenia limitu | wyswietlony zostanie komunikat "Over Slew Limit. Slewing Stop!".
Ruch w osi wysokosci zostanie zatrzymany.

Sposdb ustawienia limitow:

Wybierz menu "SETUP\Elev Limits" i wcisnij ENTER

UZywajac przyciskow kierunkowych wybierz "ENABLE" aby wiaczyc lub "DISABLE" aby wylaczy¢
limity

Po wybraniu ENABLE system pozwoli wprowadzi¢ wartosci limitow:

Na ekranie pojawi sie napis "Set Alt Limits" w gornym wierszu a w dolnym "Upper =+X30 X"
Uzywajac przyciskow kierunkowych i klawiatury numerycznej zmieniamy wartos gérnego limitu

i naciskamy ENTER.

W dolnym wierszu pojawi sie "Lower=+XXX.X". W tym momencie ustawiamy dolny limit wysokosci
w sposob analogiczny jak wyzej.

6.4 Wiaczanie i wytaczanie dodatkowego enkodera

Dodatkowy enkoder w nowych montazach Sky-Watchera umozliwia sledzenie polozenia osi
teleskopu przy manualnym obracaniu. Dzieki obecnosci tego enkodera moiliwe jest
odblokowanie osi i reczny obrét teleskopu bez obawy o utrate informacji na temat ukladu
wspotrzednych systemu GoTo. W praktyce wylaczenie dodatkowego enkodera pozwala
nieco poprawié precyzje drzialania calego systemu o ile tylko nie przewidujemy recznego
obracania teleskopu.

*» Wchodzimy do menu SETUP/AUX Encoder i wciskamy ENTER.
= Przy uzyciu przyciskéw przewijania wybieramy "ENABLED" lub "DISABLED" aby wiaczyc
lub wylaczy¢ dodatkowy enkoder, weisnij ENTER.
6.5 Ustawianie predkosci dla AutoGuidera

W przypadku montazy paralaktycznych istnieje mozliwosc ustawienia wlasciwe)
predkosci guidowania.

Wejdz do menu "SETUP \ Auto Guide Speed"” i wcisnij ENTER

Uzywajac przyciskéw przewijania wybierz predkosé: 0,125x, 0,25x, 0,5x, 0,75x, 1X,
wybor zatwierdzamy wciskajgc ENTER.




7. USTAWIENIE PILOTA

7.1 Wyswietlacz, klawiatura, sygnal dzwiekowy

Wejdz do menu “Setup \ Handset Setting” a nastgpnie nacisnij klawisz ENTER.

Uzyj przyciskow przewijania, aby wybrac opcje’LCD Contrast’. <lewy/prawy>
Uzyj przyciskow przewijania, aby wybraé opcjgelect ‘Beep Volume. <lewy/prawy>
Uzyj przyciskow przewijania, aby wybra¢ opcje “LED Backlight'. <lewy/prawy=>
Uzyj przyciskow przewijania, aby wybra¢ opcje “LCD Backlight'. <lewy/prawy>
Macisnij ESC aby powrocic.

7.2 Korekcja wyréwnania na gwiazde

Nie wszystkie kombinacje ustawien na 2 czy 3 gwiazdy, daja zawsze dobre ustawienia montazu.
Pilot SynScan zawiera zbudowane narzedzia filtrujgce, umozliwiajace wybér odpowiednich
gwiazd do allingowania. Niektérzy uzytkownicy moga wylaczy¢ ten tryb filtrowania. Dokonuje sig
tego w nastepujacy sposob:

Wejdz do menu “Setup \ Alignment Stars \ Adv. Filter” a nastgpnie nacisnij klawisz ENTER,

Uzyj przyciskéw przewijania, aby wybra¢ “OFF" a nastepnie naciénij klawisz ENTER
(wylaczenie)
Uzyj przyciskow przewijania, aby wybraé “ON" a nastepnie naciénij klawisz ENTER.
(wiaczenie)

7.3 Wybér sposobu ustawienia wyréwnania na gwiazde

Wejdz do menu “Setup \ Alignment Stars | Sort by" a nastepnie nacisnij klawisz ENTER.

Uzyj przyciskow przewijania, aby wybraé opcje "Magnitude” a nastgpnie nacisnij klawisz
ENTER aby posortowac wg. najjasniejszych.

Uzyj przyciskow przewijania, aby wybra¢ opcje " Alphabel” a nastepnie nacisnij klawisz
ENTER aby posortowac alfabetycznie.
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8. DODATKOWE FUNKCJE

8.1 Ustawienie Daty, Czasu, Strefy Czaswej, Ustawienie Czasu Letniego Lub Zimowego

1. Nacisnij “SETUP" na klawiaturze pilota.

2 Uzyj przyciskow przewijania, aby wybra¢ opcje “Date” a nastepnie nacisnij klawisz ENTER
w celu edycji daty. Nacisnij klawisz ENTER aby zaakceptowac¢ zmiany lub nacisnij klawisz
ESC, aby zamkna¢. Zwroc uwage na format zapisu daty.

Uzyj przyciskéw przewijania, aby wybra¢ opcje “Time" a nastgpnie naciénij klawisz ENTER aby
zedytowaé czas. Nacisnij klawisz ENTER aby zaakceptowac zmiany lub nacisnij klawisz ESC,
aby zamkna¢. Zwroc uwage na format zapisu czasu.

4 Udyj przyciskdéw przewijania, aby wybrac opcje "Observ. Site” a nastepnie nacisnij klawisz
ENTER aby zedytowac wspolrzedne geograficzne. Nacisnij klawisz ENTER do
zatwierdzenia zmian lub ESC aby zrezygnowac i wyjsc.
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8.2 Ponowne wyréwnanie montazu
Uzytkownicy moga w dowolnej chwili przeprowadzié ponowne wyréwnanie montazu.
i. Wejdz do menu “SETUP \ Alignment” a nastgpnie nacisnij klawisz ENTER.
2 Za pomoca klawiszy przewijania wybierz sposob wyrownania i ja przeprowadz.

8.3 Podglad pozycji
| Wejdz do menu "UTILITY FUNC \ Show Position” a nastgpnie nacisnij klawisz ENTER.
2. Uzyj przyciskéw przewijania, aby przetaczy¢ miedzy nastepujacymi wspolrzednymi:
. Dec/RA: Wyswietla aktualne wspdlrzedne ciat niebieskich w teleskopie.
« AlVAzm: Wyswietla aktualne wspdtrzedne horyzontalne w teleskopie.
. Ax1/Ax2: Wyswietla aktualne wspolrzedne montazu. Ax1 jest polozenie osi dec-linacji
lub wysokosci, a Ax2 jest pozycja RA lub osi azymutu.

Notka: Uzytkownicy moga korzystac z klawiszy kierunkowych, aby wykonac obrot montazu i
do okreslonych wspéirzednych, wykorzystujac w czasie rzeczywistym wspolrzedne z =
wyswietlacza. i

8.4 Podglad Czasu, oraz Lokalnego Czasu Gwiazdowego -

Wejdz do menu “Utility Func \ Show Information \ Time" a nastepnie nacisnij klawisz ENTER aby
wyswietli¢ biezacy czas lokalny oraz lokalny czas gwiazdowy. Nacisnij klawisz ESC, aby
zamknac.

8.5 Wyswietlienie Informacji oprogramowania pilota

Wejdz do menu “Utility Func \ Show Information \ Version", a nastepnie nacisnij klawisz ENTER, i
nastepnie uzyj przyciskow przewijania, aby wybra¢ opcje, aby przegladac nastepujace informacje, .
Macisnij klawisz ENTER. =

¢ H.C.Firmware: Wersja oprogramowania sterujgcego pilotu SynScan.
Database: Wersja bazy danych urzadzenia sterujacego pilotu SynScan.
H.C. Hardware: Wersja urzadzenia sterujgcego pilotu SynScan.




+ Motor Controller: Wersja oprogramowania sterownika napedu montazu.
H.C. Serial #: Numer seryjny pilotu SynScan.

8.6 Napiecie zasilania

8.7

Wejd# do menu“Utility Func \ Show Information \ Power Voltage™ a nastepnie naciénij klawisz ENTER
aby wyéwietli¢ dane o istniejacym napieciu w montazu. Nacisnij klawisz ESC, aby zamknac.

Wyswietenie pozycji Gwiazdy Polarnej

Wejdz do menu“Utility Func \ Show Information \ Polaris Pos.” a nastgpnie nacisnij klawisz ENTER,
kolejno uzyj przyciskow przewijania, aby przelgczyé wyswietlanie ekranu pomiedzy “Polaris Position
in P.Scope = HH:MM" (pozycija Gwiazdy Polarnej w lunetce biegunowej) a "Hour Angle of Polaris =
HH:MM* (gwiazdowy kat czasowy). Naciénij klawisz ESC, aby zamknag,

8.8 Biad Ustawienia Na Gwiazdg Polarng

8.9

Wejdz do menu “Utility Func\Show Information\P.A Error” a nastepnie nacisnij klawisz ENTER.

Na ekranie wyswietli sie “Mel=+DDDoMM'SS Maz=+DDDoMM'SS". "Mel" - wartos¢ ustawienia na
Gwiazde Polarng- przesuniecie w wysokosci. "Maz'- Wartos¢ ustawienia na Gwiazde Polarng
przesuniecia w azymucie. Te ustawienie jest wlasciwe jedynie po dokonaniu wyréwnania montazu
z GoTo przy ustawieniach "2-star alignment "lub "3-star alignment”.

Zmiana podswietlenia Lunetki Biegunowej

Funkcja ta ma zastosowanie tylko do niektorych montazach paralaktycznych Sky-Watcher, ktore
sa wyposazone w podéwietlang lunetke biegunowa. Wejdz do menu “Utility Func\Polar Scope
LED" a nastepnie nacisnij klawisz ENTER. Za pomocg klawiszy w lewo / w prawo , ustaw poziom
oswietlenia. Nacisnij klawisz ENTER aby potwierdzic i wyjsc.

8.10 Identyfikacja Obiektow

Po wyréwnaniu montazu (align), pilot SynScan moze by¢ uzyty do identyfikacji obiektu, na ktdry
jest skierowany teleskop.

« Ustaw obiekt w centrum okularu, ktory cheesz z identyfikowac.

« Naci$nij klawisz skrotu “ID" . Na ekranie wyswietli sie “Identify: Searching...".
Pilot SynScan wyswietli nazwy gwiazd, planet, obiektow: Messiera, NGC, lub IC, oraz
nazwy obiektow w odleglosci do 5 stopni od centrum okularu.

« Kiedy na ekranie wyswietli sie “No object found” pilot SynScan nie moze
zidentyfikowad obieklu.

« Jesli obiekt znajduje sie w odleglosci do 5 stopni, na ekranie wyswietli si¢ nazwa
obiektu w gérnym wierszu, oraz odchylenie od obiektu do centrum okularu.

« Jesli znaleziono wiele obiektow, uzyj przyciskow przewijania, aby przejrzec liste
zidentyfikowanych obiektow.

« Nacisnij klawisz ENTER aby wybra¢ zdefiniowany przedmiot, a nastepnie uZyé
przyciskow przewijania, aby przeczytat dane, takie jak J2000 wspolrzedne
nieba, jasnosé magnitudo (MAG=), wschod (Rise: ), przejscie (Transit: ), czas

ustawienia (Set: ), wielkos¢ (Size=) praynaleinoéé do gwiazdozbiorow (Constellation: ).




« Naciénij klawisz ESC, aby zamknaé.

8.11 Synchronizacja silnikow

Jesli montaZ stracil pozycje w jednym z dwdch osi; Na przykiad os zostala poruszona recznie, a
doktadnosc ustawienia bedzie niska, urzadzenie sterujace SynScan prébuje zlokalizowac obiekt.
1. Uzyskaj dostep do menu "Ustawienia | Sync. Koder "i nacisnij klawisz ENTER.
2. Uzyj przyciskow przewijania, aby wybrac gwiazde wyrownania i nacisnij klawisz ENTER.
3. Po zatrzymaniu montazu, za pomoca klawiszy kierunkowych centrum gwiazdy w okularze
wyrdwnania, a nastepnie nacisnij klawisz ENTER, aby potwierdzic.
4. Kontroler SynScan wyswietli "Sync Encoder Completed”. Nacisnij dowolny klawisz, aby

wyj$6.




9. POLACZENIE Z KOMPUTEREM

9.1 Praca z aplikacjami astronomicznymi

Kolejna funkcja SynScana jest mozliwos¢é polaczenia z komputerem poprzez przewdd
szeregowy. Wiele dostepnych na rynku programoéw typu planetarium mozna wykorzysta¢ do
sterowania SynScanem. PoniZej opisujemy procedure jak polaczyé i rozlaczyé SynScana z
komputerem;

1. Upewnij sie, Ze teleskop zostat wyrdwnany.

2. Poditacz przewod RS-232 do zlgcza RJ-11 w pilocie | do portu COM Twojego komputera, Jesli
jest taka potrzeba nalezy uzyé przejsciowki RS-232 - USB

3. W Twoim pilocie SynScan, wybierz RS232 w menu UTILITIES. Wcisnij ENTER aby przejs¢ do
trybu RS-232.

4. W programie planetarium ktéry wybrales, wybierz odpowiednia opcje w ustawieniach driverow
i postepuj zgodnie z instrukcjami podawanymi przez Twoj program aby zestawi¢ podiaczenie
z teleskopem. SynScan powinien by¢ pod pelng kontrolg Twojego komputera, gdy tylko uda sie
zestawi¢ polaczenie.




10. MODUL GPS

Uzytkownicy moga zakupic dodatkowy modul GPS, kiory przekazuje do pilota informacie
o wspolrzednych geograficznych, dacie, czasie. Dzigki temu nie ma potrzeby wpisywania
tych danych do pilotal

10.1 Inicjalizacja modulu GPS
Proces inicjalizacji polega na:

Podlaczeniu modulu GPS do pilota SynScan (port 6 pinowy RJ-12) znajdujacy sie
w dolnej czesci pilota.

Jesli pilot SynScan wykryje pilot, a sam modut sie uaktywni, pilot zapyta Cie o strefe
czasowg;
* za pomoca przyciskow kierunkowych w lewo i w prawo, przesun kursor na ekranie.
= uzyj przyciskow przewijania, aby zmienic lub wylaczyc znak dla strefy czasowej. Uzyj
"+" dla stref czasowych na polkuli wschodniej, uzywaé "-" dla stref czasowych,
w zachodnig] pdlkuli.

= Nacignij ENTER aby zatwierdzi¢ wybér.

Pilol zapyta o potrzebe stosowania czasu letniego. Nalezy wybraé pomiedzy TAK lub
NIE. W niektérych paristwach czas letni nie jest uwzgledniany.

Ekran pokaze "GPS fixing...". Oznacza to probe nawigzania komunikacji z satelitami.

Po zakonczeniu synchronizacji z satelitami, modul SynScan bedzie kontynuowal proces
inicjalizacji.

10.2 Sprawdzanie informacji o GPS

Poditacz modut GPS
Dostep do menu “Utility Func. \ GPS", a nastepnie nacisnij ENTER.
Ekran pokaze "GPS fixing...". Oznacza to probe nawigzania komunikacji z satelitami.

Po tym pojawi sie "GPS Information:”. U2yj klawiszy przewijania, aby otrzymywaé
dodatkowe informacje. ESC — wyjscie.

« M.O.V. Lokalna deklinacja magn. . TimeZone: Strefa czasowa

+ Lat: Lokalna szerokosc geoqg. « LST: Lokalny czas gwiazdowy

+ Lo: Lokalna diugosé geog. « Elevation: Wysokos$é n.p.m.

= Date: Data « Quality: Jakosé ustalenia wspélrzednych GPS
*» UT. Czas UT » Number of SV. Liczba widocznych satelitow

LT: Czas lokalny # of SV/(fix): Ustalona liczba satelitow
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Instalacja EQ3-2 SynScan UPGRADE KIT
Kabel
} zasilania 12V g
&mewaﬂy do
7 ;

silnikow

Pajemnik na
pitot

ZAWARTOSC

%

Kabel pilota

- =1-1N
Pojemnik na
kontroler Kontroler (sterownik)

MONTAZ

1. Wsungl uchwyt pilota do sterowania montazem w podstawe
na akcesoria pomiedzy nogami montaiu, tak jak to jest pokazane
na rysunku 1 (Fig. 1)

2. Ustawi¢ montai w kierunku péinocnymipotudniowym na
palkuli poludniowe|). Przymocowad uchwyt sterownika silnikdw
do nogi, ktdra jest po prawej stronie montatu patrzgc od tylu
glowicy (ma to tnaczenie poniewai glowica, ktdra sie porusza,
nie moie zahacryd o przewody napedzajgce silniki). Fig.2

3, Wid: sterownik silnika w uchwyt (patrz Fig.3). m
4. Obrod montaz w osi deklinaci tak, aby siinik osi deklinacji byl po tej
samie) stronie co wsrystkie silniki | obudowa sterownika silnikdw,
tak jak jest to pokazane ma rysunku 4.

By zapobiec potencjalnym zakidceniom
elektromagnetycznym majgcym wplyw na dokladnoéé pracy
maontaiu prosze dokfadnie przymocowad uchwyt sterownika
do nogi montaiu a sam sterownik doktadnie umieicié w
tymie uchwycie.

PODLACZANIE KABLI

3, Wei kratki kabel rasilajacy silnik. Podigcr kofcowke kabla do
silnika z oznaczeniem Dec In oraz do cbudowy drugiego silnika z
oznaczeniem Dec out, tak jak jest to pokazane na rysunku 5.

6. Wei dlugl kabel zasilajacy silnik. Podicz konicowke kabla do
silnika oznaczong RA In oraz do sterownika silnika, tak jak jest to
pokazane na rysunku 6.

7. Pilot sterowania montaiem jest wyposatony w rjcie RJ 45
(takie samo jak komputerowe Hacza kart sieciowych),

Podlgcr jedng korcowke do pilota sterowania montatem a
drugg do sterownika silnika.

B. Upewnij sig ke sterownik silnika jest wylgczony (pozycja OFF),
Podigez kabel zasilania do akumulatora oraz do

sterownika montatu,




