USBFocus — instrukcja instalacji

1. Sprawdzenie poprawnosci kierunku przesuwu wyciggu, oraz ustawienie limitu.

Nalezy pod sterownik USBFocus podfaczy¢ jedynie silnik wyciggu oraz zasilanie. Trzymajac
wecisniety przycisk OUT wycigg powinien sie wysuwaé, natomiast trzymajgc przycisk IN
powinien sie wsuwac. Jezeli jest odwrotnie nalezy odtgczyé zasilanie, nacisngé przycisk IN i
trzymajac go podtaczyé zasilanie, kierunki pracy zostang zmienione.

Aby prawidtowo ustawi¢ limity nalezy maksymalnie wysunaé¢ wycigg, po czym wcisngé
przycisk OUT przy odtgczonym zasilaniu, a nastepnie podtaczy¢ zasilanie nadal trzymajac
wecisniety przycisk OUT. Po 4 sygnatach przycisk nalezy puscié. Wyciag rozpocznie wsuwanie
sie, gdy osiggnie on swoja minimalng pozycje nalezy nacisng¢ dowolny przycisk. W ten
sposéb w pamieci urzadzenia zostanie zapisana ilos¢ krokow jakg moze wykonac silnik przy
danym wyciggu, co wykorzystujg niektére z programéw do automatycznego ustawiania
ostrosci.

Po tak przeprowadzonej konfiguracji wstepne urzadzenie moze juz byé uzywane bez
podtaczenia z komputerem za pomocg przyciskdw znajdujacych sie na sterowniku.

Instalacja sterownikéw i oprogramowania:

Instalacje oprogramowania nalezy przeprowadzi¢ przed pierwszym podtgczeniem urzadzenia
do komputera. Do prawidtowego dziatania USBFocusa niezbedna jest instalacja platformy
ASCOM.

Niezbedne pliki znajdujq sie pod adresami podanymi ponize;j.
Sterowniki: http://www.glogow.pl/okolice/drv.zip (Win XP, Win Vista, Win 7)
Oprogramowanie: http://download.ascom-

standards.org/drivers/RoboFocusServer(5.2.0a)Setup.exe

Sprawdzenie poprawnosci instalacji oraz numeru wirtualnego portu COM:
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Dla zapewnienia prawidtowej wspotpracy z oprogramowaniem RoboFocus, numer portu musi
miesci¢ sie w przedziale od 1 do 8. Jesli u Ciebie numer portu jest wyzszy nalezy we
wiasciwosciach ,Prolific USB-to-Serial Comm Port” i zaktadce , Ustawienia portu” wybrac
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opcje zaawansowane, a nastepnie z listy ,Numer portu COM” wybra¢ numer z zakresu od 1
do 8, przy czym wazne jest, aby przy porcie na liscie nie widniat zapis ,w uzyciu”.
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4. Konfiguracja oprogramowania (na przyktadzie Maxim DL)

Po uruchomieniu programu za klikajac na ikone lub pomocg skrétu ctrl+t otwieramy
okno kontroli nad obserwatorium. Przechodzimy do zaktadki ,Setup”, gdzie w polu
dotyczagcym Focusera wybieramy ,Options”->"Choose...”. Z listy dostepnych w ASCOM
focuserow nalezy wybra¢ , RoboFocus Server” a nastepnie ,Properties”. W oknie ktore
zostanie otwarte wybieramy ,, Adjust Comm Settings”, gdzie z rozwijanej listy wybieramy port
o takim numerze jaki odczytaliSmy wczesniej w Menedzerze urzadzen, pozostatych ustawien
nie nalezy zmieniaé.

W oknie ,,RoboFocus Configuration” dostepne sg réwniez inne opcje konfiguracyjne takie jak
»Backslash Compensation” przydatne gdy stosujemy pomiedzy wyciggiem a silnikiem
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Aby sprawdzi¢ poprawnos¢ konfiguracji klikamy ,,Open
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korzystanie z takich funkcji jak np. Autofocus czyli automatyczne ustawianie ostrosci.

W innych programach przebieg konfiguracji wyglada w bardzo zblizony sposéb, gdyz

USBFocus zgodny jest ze standardem ASCOM.




