Witajcie,

Jako, ze uzywam PoleAlignMaxa do ustawiania montazu na biegun stwierdzitem, ze napiszg krotki
tutorial, ktory mam nadziej¢ pomoze co po niektorym w bezstresowym ustawieniu montazu na biegun.

A wigc zaczynamy - program jest darmowy, do pobrania tutaj: http://users.bsdwebs...MaxDownload.htm ,
a najnowsza tutaj http://www.thewilmslowobservatory.org/zip%20files/PAM%20V2.0.55.zip jednakze
do poprawnego dziatania wymaga oprogramowania MaximDL + PinPointLE (zaimplementowany w
maximie).

UWAGA! - Program wspiera ustawienie na biegun dla J2000 a nie JNow, z tego co czytalem na yahoo
group, w przygotowaniu jest wersja, ktora uwzglednia przesunigcie bieguna.

PRZYGOTOWANIE

Zanim zaczniemy uzywa¢ PAM'a trzeba zalignowaé montaz, zeby wiedzial gdzie celuje (doktadnie), w
tym celu najlepiej zrobi¢ platesove'a w Maximie, bedziemy mieli wtedy pewnos¢, ze:

- platesolve si¢ wykona (nie bedzie mielit 30min)
- montaz jest poprawnie zalignowany

Ustawianie montazu nie jest przedmiotem tego tutorialu, ale sadzg, ze kazdy astrofotograf da sobie z tym
rade :-)

KONFIGURUJEMY PAM

Waznym elementem programu (dla mnie, jako, ze np. z balkonu widzg tylko zachod) jest to, Ze nie
wymaga konkretnego kierunku geograficznego do ustawiania montazu.

Zasada dziatania programu jest prosta, wykonuje on ekspozycj¢ o zadanej dlugosci, robi platesolve'a i
przesuwa si¢ w RA o odpowiednia 1los¢ stopni, potem powtarza dziatanie i1 nastgpnie powtarza po raz 3 -
na tej bazie oblicza nasz blad i przedstawia go graficznie.

Nalezy pamigta¢ by doktadnie poda¢ (EQMOD, MAXIM i PAM) nasze wspotrzedne (najlepiej z GPS).

Po uruchomieniu PAM ukaze nam si¢ nastepujacy obraz:
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gdzie:

1. Pola informacyjne, PAM bedzie nas informowal podczas jakiego kroku wlasénie jest i co wykonuje:

- Pole MEASURE - Informuje nas, ze PAM jest w trakcie pomiar6w ustawienia ustawienia bieguna
(szczerze powiedziawszy nigdy nie zwrocitem uwagi kiedy to pole jest podswietlone :-) )

- Pola 1, 23 - PAM potrzebuje 3 iteracji tych samych zadan, pola te wskazuja na ktorej iteracji wlasnie
jest

- Pole EXPOSE - mowi nam, ze PAM na$wietla klatke
- Pole SOLVE - méwi nam, ze PAM wykonuje platesolve'a
- Pole SLEW - méwi nam, ze PAM przesuwa montaz do nastgpnego potozenia

2. Zakladki systemowe programu:

Polar Align - w zasadzie bedziemy korzystac tylko z tej zaktadki - tutaj sa opcje do ustawiania montazu
na biegun

Plate Solve - w zaktadce tej ustawiamy parametry wykonania platesolvingu
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1. Wybor oprogramowania do platesolvingu - wybieramy PinPoint

2. Object detection - proponuje zostawi¢ defaultowe - okre§lamy tutaj parametry gwiazd, ktore beda
uzywane do PS

3. Plate parameters - bardzo wazne pole, trzeba tutaj ustawi¢ skalg naszego zdjgcia, pod przyciskiem
Change Scale & Binning wpisujemy wielko$¢ naszego pixela 1 ogniskowa, a program wylicza reszt¢
(ew. zaznaczamy by pobrat dane z fit headera, w tym wypadku waznym jest by ustawi¢ dane naszego
teleskopu w settings maxima)

4. Reference catalog - wskazujemy miejsce, gdzie mamy zainstalowany katalog gwiazd (proponuje
GSC1.1)

Raz zmienione warto$ci sa zapamig¢tywane 1 nie ma potrzeby "odwiedza¢" tej zaktadki. Przycisk Expose
& Solve stuzy do wykonania testowej klatki i sprawdzeniu czy platesolving dziata.



Setup - w zaktadce ustawiamy parametry dziatania samego PAM'a
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1. Wybieramy oprogramowanie do rejestrowania obrazow, gdy zaznaczymy save images, program
bedzie zapisywal zrobione zdj¢cia (nie bedzie kasowat), post-exp delay oznacza, ze program poczeka
wskazang liczbg sekund po wykonaniu zdjgcia, zanim przejdzie do platesolvingu.

2. Trzeba zwroci¢ uwagg na pozycj¢ delay after slew - oznacza to, ze montaz czeka tyle sekund ile
tutaj wskazemy po wykonaniu ruchu do nastgpnej pozycji. PAM umozliwia nam ruch na wschod i
zachdd, gdy wykonujemy pomiar z ruchem na wschod dobrze jest chwilg poczekad, az uktad §limak-
slimacznica wybierze luz i zacznie poprawnie prowadzi¢. W przypadku ruchu na zachod, problem nie
wystepuje. Dla ruchu na wschdd proponuj¢ ok 10sek (w zaleznos$ci od luzu).

3. Bardzo wazne pole, po ustawieniu pozycji naszego teleskopu w EQMODZIE (lub innym sofcie do
obstugi teleskopu) i maximie - trzeba zaznaczy¢ ptaszek przy "use telescope” - warto tez po kazdym

uruchomieniu PAM'a sprawdzi¢, czy koordynaty si¢ zgadzaja.

4. Sciezki zapisu obrazow i logow - WAZNE!!! Dla uzytkownikéw Win7 i 8 - PAM musi mie¢
mozliwo$¢ zapisu w tych katalogach!

3. Pole wyboru parametréw pomiaru

- Wybieramy czy montaz ma wykona¢ ruch na wschod (east) lub zachod (west)

- Wybieramy ilo$¢ stopni o ile ma si¢ przesuna¢ montaz (Telescope RA Slew). Srednio 3-5 wystarczy do
polowego ustawienia montazu, ale im wigcej tutaj ustawimy, tym doktadniejszy bgdzie pomiar. Musimy
pamigtac, zeby nam starczylo nieba do pomiaru pamigtajac, ze montaz bgdzie 2x przesunigty w
okreslonym kierunku :-)))

- Wybieramy czas naswietlania klatki do platesolvingu (Exposure) - w zaleznosci od warunkow.

4. Przyciski funkcyjne - na potrzeby tego tutoriala interesuje nas tylko RUN i STOP

5. Telescope - wybieramy potaczenie z montazem

6. Log - warto zaznaczy¢ by byl widoczny, bedziemy obserwowac¢ jakie kroki wykonuje PAM i czy nie
wyskakuja jakie$ bigdy

7. Pole informacyjne - PAM wys$wietla nam podpowiedzi co musimy zrobic.




Po uporaniu si¢ z ustawieniami (jest to bardzo szybkie) przechodzimy do ustawienia montazu na biegun.

USTAWIAMY NA BIEGUN

PAM podpowiada nam w polu nr 7, Zzeby ustawi¢ i zsynchornizowaé¢ montaz z jaka$ jasna gwiazda - nie
i ;Skt- to konieczne, ja nie uzywam tej opcji. Wazne jest by doktadnie zsynchornizowa¢ montaz, ja robi¢
1. Ustawiam montaz na jaki$§ obszar nieba (GoTo)

2. Robie ekspozycje 3-5sek w bin4

3. Wykonuj¢ w Maximie platesolve (Analyze -> PinPoint Astrometry)

4. W zaktadce Telescope (observatory control), robi¢ Sync do solved position

Teraz Eqmod wie, gdzie jest skierowany teleskop i PAM upora si¢ z tym roéwniez.

Po etapie pomiarow PAM wykorzystuje owa jasna gwiazd¢ do pokazania nam gdzie i ile musimy
przesuna¢ montaz by gwiazda znalazta si¢ w wyznaczonym miejscu. Ja nie uzywam tej opcji - W tym

tutorialu opisze jak ja robig, pomijajac ten etap.

Zaktadajac, ze wszystko mamy ustawione, oprogramowanie wie gdzie celuje teleskop i wszystkie
ustawienia sprawdzone, wykonujemy nastepujace kroki:

1. Przechodzi na zaktadke polar align i naciskamy RUN

2. PAM wykonuje ekspozycje nr 1, nastgpnie plate solve'a 1 przesuwa montaz o zadang liczbg stopni w
odpowiednim kierunku

3. PAM wykonuje ekspozycje nr 2, PS i znéw przesuwa montaz

4. PAM wykonuje ekspozycje nr 3, PS i.... pokazuje nam nasz btad :-)
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1. Wartosci liczbowe naszego btedu - mozna nie zwraca¢ uwagi :-)

2. Graficzne przedstawienie naszego btedu - centrum krzyza wskazuje biegun, natomiast kéteczko
pokazuje gdzie celujemy naszym montazem. Nie korzystam z lunetki biegunowej w ogole 1
zazwyczaj przy pierwszym pomiarze przez PAM mam btad w okolicach 100'-200' lub nawet wigcej
(ok 350).

Tutaj cigzko mi okresli¢ ile arcmin przesunie si¢ Wasz montaz po pelnym obrocie sruby od azymutu
czy wysokosci Waszych montazy - trzeba sprawdzi¢ organoleptycznie.

Jesli celujemy po prawej stronie bieguna, ruszamy montazem w lewo i analogicznie, jesli celujemy
po lewej stronie bieguna to przesuwamy go w prawo (podobnie z wysokoscia). Po kilku
powtorzeniach spokojnie bedziemy wiedzie¢ ile mozem trzeba kreci¢ zeby osiagnaé zamierzony
przesuw. Dla przyktadu, gdy mam btad poczatkowy ok 300' to musz¢ przynajmniej 4-Srazy wykonad
petny obrét Srubami azymutu.

Po 3-4 powtorzeniach dojdziemy do takiego btedu jak na rysunku (niecate 3') - przy takim ustawieniu
montazu na biegun montaz wykonuje korekty w deklinacji raz na 5-8min - wigc jest to w zupetnosci
wystarczajace do polowego focenia, a cata procedura trwa nie wigcej niz 15 min (dla wprawione;j

0soby)

PAMIETAJMY - jak wykonujemy drugi (i kolejny) przebieg PAM'a musimy ustawi¢ synchronizacj¢
teleskopu - program musi wiedzie¢ gdzie celuje teleskop przed rozpoczeciem dziatania PAM'a.

Przed rozpoczgciem kolejnej sesji PAM'a nalezy nacisnaé przycisk STOP.

Mozemy wykorzysta¢ PAM'a do wykorzystania jasnej gwiazdy (ktéra musimy umiesci¢ w specjalnym
kwadraciku, ktory PAM wyrysuje na zdjgciu) 1 pokazania nam gdzie musimy ja przesuna¢ (wybieramy
NEXT i czytamy co PAM nam méwi w okienku informacyjnym /7/) - ale wg mnie to strata czasu -
dlatego tez nie korzystam z tej opcji.

Mam nadziejg, ze przyda si¢ komus :-)

Pawet http://astropolis.pl/user/21212-pav1007/



